天津市教育委员会教学仪器设备供应中心招标文件
天津市教育委员会教学仪器设备供应中心招标文件                                 TJJC-JH-JL02

招   标   文   件
项目编号：  JG2017-336  
项目名称：  描线仪等  
天津市教育委员会教学仪器设备供应中心
二零一七年八月

第一部分   招标邀请函
    受天津城建大学委托，天津市教育委员会教学仪器设备供应中心就描线仪等设备项目进行公开招标,欢迎合格的投标人参加投标。

    1．项目编号：JG2017-336
2．项目名称：描线仪等设备项目
3．采购货物名称、数量：（见采购货物一览表）
4．交货期：用户指定（特殊情况以合同为准）
5．交货地点：用户指定
6．投标供应商应已在天津市政府采购网进行了供应商注册。
7．投标签到时间：2017年9月20日8:45至9:15
   递交投标文件时间：2017年9月20日9:15至9:30
开标时间：2017年9月20日9：30
逾期签到、递交投标文件或不符合规定的投标文件将取消投标人投标资格。
8．开标地点：天津市教育委员会教学仪器设备供应中心开标室
   地址：天津市河东区万新村八区嵩山道72号
   邮编：300162
       业务咨询：24710333（刘刈）

       采购人：23085328（张襄楷）
天津市教育委员会教学仪器设备供应中心
                                   2017年8月30日
                 第二部分   采购项目招标要求
    1、本次公开招标为描线仪等设备项目。
    2、投标人须为信誉好、实力强，有采购项目要求相应资质且符合《政府采购法》第二十二条规定的法人、其它组织。
3、投标文件应提供报价、供货周期、交货地点、安装调试及验收方式、售后服务等内容。
4、投标人提供的设备必须是全新的（采购二手设备除外），且符合国家质量检测标准（对于没有国家标准的，应符合行业标准或企业标准。其中国家有强制性技术标准要求的产品，还应符合国家强制性技术标准）。该设备能够满足采购人要求，产品质量稳定，售后服务方便、快捷。投标人对所供设备提供最低一年全质保和免费上门服务及7*24小时技术响应服务（特殊情况以采购货物一览表要求为准）。投标人所供产品若出现质量问题，现场无法修复的提供备机（性能不低于原设备）。保修期自货到验收合格之日开始计算。投标人应对所供产品负责终身维护，并保证有充足的部件或配件。超过保修期后，维修如需更换主要部件或配件时，经采购人同意，应给予价格优惠，折扣率不低于本次招标优惠幅度。

5、未在招标文件中明确规定允许采购进口设备的，视同为拒绝采购进口设备。在采购进口设备时，优先采购向我国企业转让技术、与我国企业签订消化吸收再创新方案的供应商的进口设备，但如果因信息不对称等原因，仍有满足需求的国内产品要求参与采购的，采购人及其委托的采购代理机构不得对其加以限制，应当按照公平竞争原则实施采购。
6、投标人提供的设备及系统经连续运行三个月内出现质量问题的，应给予无条件更换或退货。
7、投标人应在采购人规定的时间内将全部设备安装、调试完毕，提供给采购人正常使用，并免费提供中文使用说明书及有关设备使用和管理的培训。
8、投标人所报的价格为到达采购人指定地点的设备单价和总价，其中进口产品为最终优惠的到岸价格。
投标文件中开标一览表内容与投标文件中其它表格内容不一致的，以开标一览表为准。投标文件的大写金额和小写金额不一致的，以大写金额为准；总价金额与按单价汇总金额不一致的，以单价金额计算结果为准；单价金额小数点有明显错位的，应以总价为准，并修改单价；对不同文字文本投标文件的解释发生异议的，以中文文本为准。
9、投标人所报价格应包括：设备主机及附件货款、运输费、保险费、装卸费、安装调试费、系统集成费、技术培训费、保修费以及其它应有的费用。
10、报价及结算币种：国产设备以人民币报价及结算；进口免税设备以美元或欧元等报价及结算，请注明“免税价：XX美元（或欧元等）”，如进口免税设备使用人民币填报的将按照当日外汇牌价折合为美元或欧元等报价。
11、付款方式：
（1）国产设备和非免税进口设备结算：（见采购货物一览表）。
（2）进口免税设备结算：（见采购货物一览表）。
12、验收：由采购人负责货物验收工作，必要时由天津市教育委员会教学仪器设备供应中心和采购人共同组织验收工作。

   13、投标人须由法定代表人或其代理人（须提供法人代表签字并盖章的授权委托书）参加投标，随时对评委的询问予以解答。法定代表人或其代理人参加投标时，须携带身份证或其它有效证件，以备检查。

14、投标资质文件实质性要求：
（一）法人或者其他组织的营业执照等证明文件，自然人的身份证明；
　　（二）财务状况报告（财务报表或审计报告），依法缴纳税收和社会保障资金的相关材料；
　　（三）具备履行合同所必需的设备和专业技术能力的证明材料；
　　（四）参加政府采购活动前3年内在经营活动中没有重大违法记录的书面声明；
　　（五）具备法律、行政法规规定的其他条件的证明材料。
采购项目有特殊要求的，供应商还应当提供其符合特殊要求的证明材料或者情况说明。
15、投标人须按采购文件提供的技术要求提供货物。属于《第一批实施强制性产品认证的产品目录》中的投标产品，需提供3C认证。属于“环保产品”、“节能产品”中品目的，应提供相应的证明文件。
16、投标文件须用不褪色的墨水书写或打印，由正式授权的投标人代表签字、盖章并加以密封。投标文件要求一份正本、五份副本并注明“正本”或“副本”字样，一旦正本和副本出现差异，以正本为准。
投标人还须提供电子版投标文件(doc格式)，未提供电子版投标文件的投标将被视为无效投标。当电子版投标文件与纸质投标文件不一致时，以纸质投标文件为准。
17、投标文件应包含：投标书、开标一览表、开标分项一览表、投标应答表、偏离说明一览表、投标产品技术说明文件、售后服务承诺、营业执照副本复印件等实质性要求的资质文件（须加盖公章）。
18、参加开标的代表应签到。在有投标人代表及相关人员在场的情况下，按照招标邀请函规定的时间、地点公开开标。开标时，投标人代表检查投标文件的密封情况。经确认无误后，由招标工作人员当众拆封，宣读投标人名称、投标价格、价格折扣、招标文件允许提供的备选投标方案和其它主要内容。未宣读的投标价格、价格折扣等实质内容，评标时不予承认。
19、采购代理机构将根据项目的特点组建评标委员会，其成员由有关技术、经济等方面的专家和采购人代表组成，其中专家人数不少于成员总数的三分之二。评标委员会负责审查投标文件，当认为有必要时，可向投标人质疑。评标委员会负责全部评标过程，并向采购人提出有签字的书面评标报告。
20、如果出现投标截止时间后参加投标的供货商不足三家、符合条件的供货商不足三家或投标人的报价均超过采购预算，采购人不能支付时，评标委员会有权宣布废标。公开招标的货物、服务采购项目，招标过程中提交投标文件或者经评审实质性响应招标文件要求的供应商只有两家时，采购人、采购代理机构按照《政府采购非招标采购方式管理办法》中的相关规定，经市财政部门批准后可以与该两家供应商进行竞争性谈判采购。
21、评标原则执行“公开、公平、公正、择优”的原则。对所有投标人的投标评估都采用相同的程序和标准。不以最低的投标报价作为中标的唯一依据。对投标截止时间后投标人提交、补交的资质性文件，评审时不予承认。
22、本次评标采用“综合评分法”。评标采用百分制，各评委独立分别对实质上响应招标文件的投标进行逐项打分，各项得分汇总后为该评委对该投标人的打分，对各评委的打分汇总后取平均分，该平均分为投标人的得分。不能满足任何一条实质性要求的投标文件和经评标小组认定有重大偏离的投标文件为无效投标，不进入评议打分阶段。
23、如公开招标方式转为竞争性谈判方式，谈判小组应当从质量和服务均能满足采购文件实质性响应要求的供应商中，以提出最低报价的供应商作为成交供应商。谈判分为两个阶段：1、对投标人的技术方案、设备性能、服务承诺、实力、业绩（须提供合同，量单，验收报告）等方面进行综合评议。2、投标人完成最终报价。
24、评分因素
一、供应商实力（5分）
1、 供货商业绩：0-5分；（须提供合同，明细，验收报告）每个成功案例1分，最高5分；没有成功案例：0分。
二、产品技术能力（43分）
1、 技术参数、配置是否符合招标文件要求：0-43分；基础分：43分；高价值部件一项非实质性负偏离减2分；非高价值部件一项非实质性负偏离减1分。最低0分，最高43分。（实质性要求不作为打分项）
备注：高价值部件为所在包内预算金额数值最高项的设备
三、售后服务（18分）
1、 产品免费服务年限：0-5分
优于招标文件要求：5分；
符合招标文件要求：3分；
不满足招标文件要求：0分。
2、 技术培训： 0或2分
有：2分  ； 无：0分。
3、 售后回访： 0-2分
定期现场回访：    2分；
电话等其他方式：  1分；
无：            0分。
4、 维修工程师到达维修现场时间优于招标要求：        2分；
维修工程师到达维修现场时间满足招标要求：  1分；

其它：            0分
5、 承诺不分节假日按照需方要求随时提供备机： 3分；
承诺只能在双休日及正常工作日按照需方要求随时提供备机：  2分;
承诺只能在正常工作日按照需方要求随时提供备机：  1分;
其它：     0分。
6、 承诺项目实施地区设有零配件服务网点：  2分；
承诺项目实施地区无零配件服务网点但承诺：24小时内提供得1分；

其它：  0分
7、 承诺提供操作指南：       2分；

不提供操作指南：         0分。
四、标书制作（满分4分。有任意1-2项不满足减1分，有任意3-4项不满足减2分，有任意5-6项不满足减3分，有任意7-8项不满足减4分）
1、 投标文件无页码、无目录的、目录与页码不一致的。
2、 投标文件不完整，缺页的 。 
3、 投标文件未装订、装订有误的。   
4、 投标文件未按招标文件要求密封的。  
5、 不按照招标文件要求制作投标文件，复制招标文件的技术条款相关部分内容作为其投标文件的一部分的或技术点对点应答均无具体内容的。
6、 投标文件内容无法辨认的，包括盖章不清楚、印刷不清楚、字迹模糊等情形的。
7、 投标文件内容存在修改的。
8、 投标文件前后内容不一致的，包括报价前后不一致、开标一览表与开标分项一览表内容不一致、点对点应答表技术要求资料内容与招标文件技术要求资料部分不一致、对同一问题的前后表述不一致等情形的。
五、价格（30分）
满足招标文件要求且投标价格最低的投标报价为评标基准价，其价格分为满分。其它投标人的价格分统一按照下列公式计算：
投标报价得分=（评标基准价/投标报价）x30
根据《政府采购促进中小企业发展暂行办法》的规定对小型和微型企业产品的价格给予6%的扣除，用扣除后的价格参与评审。
根据财政部发布的《关于政府采购支持监狱企业发展有关问题的通知》规定，本项目对监狱企业产品的价格给予6%的扣除。
参加政府采购活动的中小企业应当提供《中小企业声明函》（见附件）。
鼓励大中型企业和其他自然人、法人或者其他组织与小型、微型企业组成联合体共同参加非专门面向中小企业的政府采购活动。联合协议中约定，小型、微型企业的协议合同金额占到联合体协议合同总金额30%以上的，可给予联合体2%的价格扣除。
联合体各方均为小型、微型企业的，联合体视同为小型、微型企业享受扶持政策。
25、开标后，如果几个投标人所投产品为同一品牌时，作为一个投标人计算。
26、中标供货商产生办法：按得分由高到低顺序确定中标候选供货商；得分相同的，按投标报价由低到高顺序确定中标候选供货商；得分且投标报价相同的，按技术指针优劣顺序确定中标候选供货商。
27、本次招标不收取招标代理服务费、投标保证金和履约保证金。
28、本次招标必须整包进行投标。
29、合同签订方式：中标供货商应在收到中标通知书发出之日起三十日内到天津市教育委员会教学仪器设备供应中心签订书面合同。
30、未经采购人同意，中标供货商不得转让合同，转包或分包。
31、本投标有效期为60天。
32、无论出于何种原因，采购人可主动或在解答投标人提出的问题时对招标文件进行修改。招标文件的修改将以书面（或网上公示）形式通知所有购买招标文件的投标人，并对他们具有约束力。投标人应立即以传真形式确认收到修改文件，至开标截止时间未收到投标人确认回执的，视为投标人已获知并接受修改文件内容，并承担由此可能产生的风险。为使投标人在编写投标文件时，有充分时间为招标文件的修改部分进行研究，采购代理机构可以酌情延长投标日期，并以书面（或网上公示）形式通知已购买招标文件的每一投标人。 
33. 凡参加投标的投标人均被视为接受上述采购项目的招标要求。投标人如对本招标文件或补充文件有疑义的，请在知道或者应知其权益受到损害之日起七个工作日内，且在投标截止之日前，以书面形式送达本中心，逾期将视为认同本招标文件和补充文件的公平、公正性。
34、按照《财政部关于在政府采购活动中查询及使用信用记录有关问题的通知》（财库〔2016〕125号）及《天津市财政局关于在政府采购活动中查询和使用信用主体记录及做好有关信用主体标识码登记工作的通知》（津财采〔2016〕27）号的要求，开标当日会查询“信用中国”网站（www.creditchina.gov.cn）、中国政府采购网（www.ccgp.gov.cn）的登记信息，对查询结果中涉及已列入失信被执行人、重大税收违法案件当事人名单、政府采购严重违法失信行为记录名单及其他不符合《中华人民共和国政府采购法》第二十二条规定条件的供应商，将拒绝其继续参与政府采购活动，并以截屏方式留存包括网站地址、名称和查询信息的显示结果及查询时间等，由查询人员在截屏纸质文件上标注查询时间并签字或盖章，与其他采购文件一并保存。
35、本招标文件未作明示的事项按《中华人民共和国政府采购法》、《中华人民共和国政府采购法实施条例》、《政府采购非招标采购方式管理办法》和《政府采购货物和服务招标投标管理办法》中的规定执行。
附：1.采购货物一览表    

2.投标文件格式（参考）    

3.采购货物合同样本

附件1
采购货物一览表
带“*”条款为实质性要求，必须满足。
*除有具体要求外，本次招标的所有产品均要求提供一年免费全质保，终身维护。

*所有产品必须是全新产品，出厂日期在到货日期前1年以内。

*单价10万元以上（含10万元）的国产设备、合同必须一式六份（用户需要三份）；单价10万元以上（含10万元）的进口设备、合同必须一式七份（用户需要三份）。
*单价10万元以上（含10万元）的设备中标供应商必须提供不少于两套完整的随机资料。
本项目货款为学校自付，
1． 国产设备：合同签订并送至天津市教委供应中心后15个工作日内，需方向供方支付合同总额的10%，货到需方指定地点安装、调试完毕并经验收合格后支付货款总额的90%（特殊情况以合同为准）。合同签订时，供方按照成交总金额的10%向需方交纳履约保证金（质量保证金）（不接受银行保函），保证金自设备验收合格之日起正常使用一年后无息退还。
二．进口设备：合同签订、海关开具“进出口货物征免税证明”后，由外贸代理公司对外开具100%不可撤销跟单信用证，需方在外贸公司开具信用证后15个工作日内将设备全款汇入外贸代理公司指定银行账户。外贸代理公司见供货商发货单即付90%的货款，余款10%于货到采购人指定地点后，安装、调试并验收合格后15个工作日内由外贸代理公司给付供货商（特殊情况以合同为准）。
合同签订时，供方按照成交总金额的10%向需方交纳履约保证金（质量保证金）（不接受银行保函），保证金自设备验收合格之日起正常使用一年后无息退还。
第一包：3D 描线仪                  预算7.2万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	3D描线仪
	类型：同轴, 可见红色激光  测量范围：0.5-50m  激光等级：2  激光类型：650nm; <1mW  光斑直径（不同距离）：7mm × 7mm （在10m处）；9mm × 15 mm（在30m处）  测距精度：1mm @10m 处，2mm @30m 处，4mm @50m 处  倾斜传感器  自动整平范围：± 3°  精度：10", 相当于2.5mm @50m数码取景器 变焦：1×, 2×, 4×, 8×  视野(@10m)：1×: 3.40 m × 2.14 m；2×: 1.70m × 1.07m  4×: 0.85m × 0.54m； 8×: 0.42m × 0.27m   圆水准器安平精度*1°/mm   操作  屏幕：4.8寸， TFT液晶显示屏， 16 00万色，彩色，800*400像素   按键/用户界面：主机：一键开/关机；手簿：触摸屏，一键开/关机   内存：32GB闪存   接口：主机：B型USB接口，电源接口，手簿供电接口 手簿：A型USB接口，电源接口  通讯 数据传输：USB：迷你B型USB、A型USB和WLAN   无线技术：内置无线通讯模块，范围50m (根据环境而定)  数据格式：输入DXF，CSV；输出 DXF，TXT，CSV，JPG  电源  类型：主机：锂电池，电压 14.4v/63 Wh，外部电源：24V直流电/2.5 A，充电时间8小时  手簿：锂电池，2500mAh，3.7V，外部电源电压：5V直流电，2.0A，充电时间7小时  操作时间：主机：8小时，手簿：6小时  主机连接  5/8"螺纹  重量  主机：约2.8kg；手簿：约0.33kg  遥控器  通讯：红外线 (IR)  电池 1AA， 1.5V
	台
	1
	允许进口


第二包：大空间三维数据采集系统          预算40万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	大空间三维数据采集系统
	1、 扫描半径：≥79m  

2、 测量速度：≥50000点/秒
3、测距误差：±2mm    
4、内置彩色相机：≥5000万像素  
5、激光等级：1级 

6、重量：≤7KG  
7、多传感器：GPS、指南针、高度传感器、双轴补偿器

8、扫描仪控制：通过电脑、IPAD、手机等无线设备完成控制扫描仪工作

9、基于HTML5和WebGL技术，最终无需用户安装第三方浏览器插件即可提供无缝的3D用户体验。

10、在台式机和笔记本电脑上，HYInV可以在所有主要的Web浏览器中运行，支持REST接口与API接口，能与摄像头等多种传感器链接。要求现场演示视频。
11、基于 HTML5 技术的高精度点云和全景照片数据成果展现系统，可以跨平台兼容各种终端设备，可以同时支持 IOS、Android 和 Windows 不同平台的手机、平板、电脑端以互联网浏览器访问。要求现场演示视频。

12、提供系统软件 API 接口，可支持与手机室内定位结合实现室内实景导航，并可以和现有 GIS、MIS、ERP 等系统结合，要求同时支持 IOS、Android 和 Windows不同平台的手机、平板、电脑端。要求现场演示视频。
13、具有三维实景坐标转换及提取互联网测绘功能，要求现场实例演示。
14、 系统可实现最优导航路径规划，要求同时支持 IOS、Android 和 Windows 不同平台。要求现场实例演示。
15、 室内外地图无缝衔接；要求同时支持 IOS、Android和 Windows 主流网络设备平台。
16、 能直接与甲方目前已有手持式扫描仪直接用同一软件相连接处理。
配置清单：主机一台，靶球一组，三角支架一个，点云处理软件一套，室内外快速建模、浏览软件一套。
	套
	1
	允许进口


第三包：全站仪                预算24.9万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	全站仪
	*1、手动/自动测角精度0.5秒；

*2、单棱镜测距精度0.6mm+1ppm；

3、免棱镜测程大于1000米，免棱镜测距精度2mm+2ppm；

4、目标自动识别距离1000米；

*5、压电陶瓷驱动，转速不低于180°每秒；

*6、目标自动照准精度  ±0.5mm；

7、超级搜索功能；

8、导向光工作范围5-150米；

9、智能充电功能；

*10、自动或人工观测均可达到高精度测量，自动跟踪棱镜，标配双相机系统具有自动对焦功能，自带操作系统和随机软件，菜单显示，3D浏览

配置清单：主机一台，进口木脚架一个，多测回观测软件一套。
	套
	1
	允许进口


第四包：地理信息系统软件               预算19.5万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	地理信息系统软件
	GIS桌面软件要求
1 整体要求
1) 桌面软件支持32位和64位环境，支持Windows10、Windows 8.1、支持Windows 8、Windows 7、Windows Server 2008/2012操作系统。
2) 支持并行处理能力。
3) 支持64位运算能力。
4) 支持PKI来满足双重身份验证。
5) 支持单点登录。
6) 支持与大数据平台Hadoop的集成，进行大数据的空间分析和可视化。
7) 支持地图和数据的共享。提供标准统一的发布体验，用户可以从桌面端轻松发布GIS资源（如地图、数据等）到组织或云端。支持发布地理处理服务，能够将桌面端进行的地理处理流程和结果分享发布为服务以在Web端使用。
8) 支持在线功能，与云集成。能够直接连接到亚马逊的云端，使用或分享GIS服务，如丰富的底图。
9) 支持在门户中将地图文档（mxd）直接发布为web map。
10) 支持ISO 19139、FGDC CSDGM、INSPIRE、North American Profile元数据标准。支持元数据的显示、创建、编辑和管理，并可以自定义元数据编辑器和样式表。
11) 支持常用的空间数据格式，包括矢量和栅格数据类型，支持OGC服务的显示。
12) 支持诸多数据库类型，桌面端可与数据库直接连接并使用，包括DB2、Informix、Netezza、Oracle、PostgreSQL、SQL Server、Teradata、以及国产的达梦数据库。
13) 支持连接ALTIBASE和SAP HANA数据库。
14) 支持SQLite Spatial，能够进行可视化、分析以及导入导出。
15) 方便灵活的地图编辑工具，可以编辑基于文件和数据库的空间数据格式。支持对要素编辑信息的记录，进行编辑追踪。提供便捷的类CAD编辑工具和编辑快捷键，支持编辑环境下的捕捉。
16) 支持数据库字段属性修改，包括字段名称、数据类型、别名、默认值等。
17) 支持空间数据与属性数据的动态挂接和永久挂接，支持一对一、一对多、多对一的方式进行关联。
18) 提供对在本机、网络、企业级数据库中的数据、地图文档、工具的快捷搜索。支持空间搜索，在搜索窗口中任意搜索定位到目标文件。支持地图符号按照名字或标签描述的关键字搜索。还支持同义搜索，以及将地图的可视化范围与搜索结果进行绑定。
19) 支持为更快单幅的栅格处理，支持自动（批处理）矢量化，支持的交互式矢量化（栅格追踪）可对产生的要素有更多的控制能力，支持中心线和外轮廓线两种扫描方式，支持对栅格单元的捕捉，支持栅格清理和绘画，支持栅格单元选择。
20) 支持基本的地图浏览、图层管理、空间和属性查询、统计图表和报表生成、地图符号化以及制图打印；支持多种专题图制作，如唯一值、渐变色、多属性符号、饼图、柱状图、点密度图等。
21) 支持点、线、面状符号的自定义及扩展，支持创建自定义的符号库。支持定制符号字体库，极大丰富了符号的可扩展性。
22) 支持高级标注放置、冲突检测。如标注与要素的自动避让，自动去除重复标注，多标注的自动换行等，提供索引型标注。
23) 支持数据视图和地图视图的动态切换，提供比例尺，指北针，图例等地图整饰元素，支持插入图片、Excel、Word、PowerPoin和系统对象，支持插入动态文本，支持地图输出为EPS、SVG、AI、BMP等多种矢量图像格式，且支持具有地理坐标参考的PDF格式输出。
24) 支持利用ArcPy.Mapping实现自动化制图。通过Arcpy与数据驱动输出制图技术相结合，可自动创建和输出完整的地图册。提供动态图例功能，可以只展示可视范围内要素的图例。
25) 支持时空数据类型，时间信息可以存储为矢量、栅格等数据的属性，也可以支持时态数据的类型（如netCDF等），并提供时间控制器，实现对时态数据的动态显示控制。支持时间滑块中即时模式的数据可视化更新。
26) 支持多种投影方式，允许自定义投影。支持动态投影，即不改变原始数据投影情况下，动态显示在其他投影坐标系下。
27) 支持坐标系统的过滤，包括空间过滤和文本过滤，且支持复合基准面转换。
28) 桌面平台在扩展模块的支持下可实现丰富的空间和统计分析功能呢，如3D分析、空间分析、地理统计分析、网络分析、叠加分析、栅格计算、三维建模和三维分析等GIS分析功能。
2 通用扩展功能模块要求
3.1  空间分析扩展
1) GIS平台软件应具有多强大的栅格建模和分析技术功能，可以创建，查询，制图和分析基于格网的栅格数据。还可以进行栅格和矢量结合的分析。使用该模块，可以获得数据的衍生信息，识别空间关系，寻址，计算点到点旅行的综合代价、栅格最短路径分析等功能，提供专门的栅格分析模块。
2) 提供丰富的空间分析工具集，包括空间叠加分析，密度分析、插值分析、邻域分析、表面分析、栅格综合分析、地下水分析、太阳辐射分析等。
3) 提供多种算法进行DEM内插，例如IDW、克里金、自然邻域、样条、趋势面等。
4) 支持栅格重分类分析。
5) 支持多种地表分析，如等值线分析、坡度、坡向计算、山影和通视分析。
6) 支持在多种栅格和矢量数据之间进行相互转换。
7) 支持多个栅格数据的逻辑查询和地图代数运赋值权重计算，并可脱离软件环境运行，如Python脚本环境。
8) 支持象元、邻域和区域统计分析，算法包括众数、最大值、最小值、均值、中值等。
9) 支持矢量栅格一体化分析。
10) 提供专业的水利分析功能，包括流域分析、汇水分析、淹没分析、径流分析等专业水利分析功能。
11) 支持影像的多元分析，包括分类（监督分类与非监督分类）和主成分分析（PCA）。
12) 支持光谱特征的影像分割，实现分割结果属性值计算。并且可以基于分割结果进行影像分类。
13) 支持对影像分类结果进行评估。
3.2  3D分析扩展
1) 支持直接加载地形（Dem）和影像（Dom）生成地形起伏效果
2) 支持矢量三维数据结构，包括3D点、3D线、3D面、3D模型加载与显示
3) 支持以数据库存储的基于LOD(Level of Detail)技术的三维地表模型
4) 支持标注的冲突检测，被遮挡标注自动隐藏
5) 支持在三维场景下的时态数据展示
6) 支持直接导入3ds、dae、flt、wrl、skp三维格式模型批量导入到空间数据库中
7) 支持三维数据在空间数据库中统一的存储和管理
8) 支持简单的二维地图中的图层右键点击“复制”，在三维场景中点击“粘贴”就可以在三维场景中展示
9) 要求三维场景直接支持二维的所有符号库及渲染效果
10) 支持在三维场景中使用三维编辑工具条，编辑点、线、面矢量数据
11) 支持通过桌面端调用Rule Package直接批量创建三维模型
12) 支持通过桌面程序把制作的三维场景发布为在线场景，并可以在云端共享
13) 支持地表直线距离量测、沿地形实际距离/面积量测、垂直高度量测功能
14) 支持Lidar点云数据的加载、编辑、管理、可视化、分析和发布
15) 支持将视频作为图层，按照地理位置匹配叠加到三维场景中
16) 支持以平面和球体模式展示三维场景
17) 支持通过创建点击图层右键菜单创建缓存（Cache），提高效率
18) 支持动态的三维模型纹理管理机制，随着距离远近加载不同级别的纹理
19) 支持多种地表分析功能，包括等值线、坡度、坡向分析、通视分析、剖面分析、填挖土方量计算、山体阴影分析等
20) 支持多种模型分析功能，包括模型相交分析、联合分析、差异分析、邻近分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
21) 支持高级三维分析功能，包括天际线分析、日照分析、三维缓冲分析、矢量线与栅格相交分析、三维网络分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
3.3 地理统计分析扩展
1) GIS平台软件应具有根据高级地理统计分析技术通过离散点内插连续表面功能，如ESDA、克里克预测、距离权重倒数等技术，提供专门的高级地理统计分析模块。
2) 包含交互式的图形工具，提供多视角的数据显示：如数据分布，全局趋势，空间自相关的级别和多数据集之间的变化等。带有缺省模型设计的稳定性参数，并为使用者提供可视化的协调的强有力的分析工具。
3) 支持通过地统计方法将离散测量点内插为连续表面。
4) 支持定量计算生成的数据表面的不确定性。
5) 提供统计学工具用于分析、显示连续数据和生成表面。
6) 能够进行预测而且给出这些预测的可信程度。
7) 支持通过地统计方法将区域面进行插值。
3.4  网络分析扩展
1) 支持构建专业的交通网络分析模型，支持转弯，单行，通行能力权重设置，支持动态设置障碍。
2) 支持商业位置选址分析，包括最小化阻抗、最大化覆盖范围、最大化有容量限制的覆盖范围、最小化设施点、最大化人流量、最大化市场份额、目标市场份额。
3) 支持基于网络最优路径分析。
4) 支持基于网络的最近设施分析。
5) 支持基于网络的服务半径分析。
6) 支持基于网络的旅行商分析。
7) 支持OD（出发点－目的地）成本矩阵分析。
8) 支持多模型网络的建模和分析。
9) 提供VRP（多路径派送）模型，支持多点多车的线路优化自动计算。
10) 自动生成基于地图驾驶导航图。
11) 支持基于历史时间段的道路交通信息，进行最优路径计算。
12) 支持基于三维的网络分析功能。
13) 支持网络分析中点、线、面的障碍限制，用于分析计算当中，例如“禁止”、“避免”、“喜好”等。
14) 支持实时交通数据。
15) 提供Python脚本中网络分析模块。
16) 提供公有云中在线的网络分析能力。
3.5 追踪分析扩展
1) GIS软件平台支持跟踪分析技术功能，提供专门的跟踪分析处理模块。
2) 支持对时态数据进行追踪和监控管理。
3) 多种方式进行时态数据的符号化显示。
4) 对时态数据进行回放管理。
5) 支持基于属性和空间位置进行显示行为的定义，如水位高于临界值用高亮进行显示。
6) 提供时间窗口的管理。
7) 时态数据可以转换为动画文件。
8) 提供追踪管理器窗口，用于浏览轨迹和追踪要素，并与之交互。
9) 提供追踪服务监视器窗口，能够查看和监视时间追踪服务的状态。
10) 支持要素追踪间隔和线追踪间隔的追踪分析功能，能够计算轨迹中连续要素之间的不同。
4.用户数不少于30个
GIS桌面软件要求
1 整体要求
1) 桌面软件支持32位和64位环境，支持Windows10、Windows 8.1、支持Windows 8、Windows 7、Windows Server 2008/2012操作系统。
2) 支持并行处理能力。
3) 支持64位运算能力。
4) 支持PKI来满足双重身份验证。
5) 支持单点登录。
6) 支持与大数据平台Hadoop的集成，进行大数据的空间分析和可视化。
7) 支持地图和数据的共享。提供标准统一的发布体验，用户可以从桌面端轻松发布GIS资源（如地图、数据等）到组织或云端。支持发布地理处理服务，能够将桌面端进行的地理处理流程和结果分享发布为服务以在Web端使用。
8) 支持在线功能，与云集成。能够直接连接到亚马逊的云端，使用或分享GIS服务，如丰富的底图。
9) 支持在门户中将地图文档（mxd）直接发布为web map。
10) 支持ISO 19139、FGDC CSDGM、INSPIRE、North American Profile元数据标准。支持元数据的显示、创建、编辑和管理，并可以自定义元数据编辑器和样式表。
11) 支持常用的空间数据格式，包括矢量和栅格数据类型，支持OGC服务的显示。
12) 支持诸多数据库类型，桌面端可与数据库直接连接并使用，包括DB2、Informix、Netezza、Oracle、PostgreSQL、SQL Server、Teradata、以及国产的达梦数据库。
13) 支持连接ALTIBASE和SAP HANA数据库。
14) 支持SQLite Spatial，能够进行可视化、分析以及导入导出。
15) 方便灵活的地图编辑工具，可以编辑基于文件和数据库的空间数据格式。支持对要素编辑信息的记录，进行编辑追踪。提供便捷的类CAD编辑工具和编辑快捷键，支持编辑环境下的捕捉。
16) 支持数据库字段属性修改，包括字段名称、数据类型、别名、默认值等。
17) 支持空间数据与属性数据的动态挂接和永久挂接，支持一对一、一对多、多对一的方式进行关联。
18) 提供对在本机、网络、企业级数据库中的数据、地图文档、工具的快捷搜索。支持空间搜索，在搜索窗口中任意搜索定位到目标文件。支持地图符号按照名字或标签描述的关键字搜索。还支持同义搜索，以及将地图的可视化范围与搜索结果进行绑定。
19) 支持为更快单幅的栅格处理，支持自动（批处理）矢量化，支持的交互式矢量化（栅格追踪）可对产生的要素有更多的控制能力，支持中心线和外轮廓线两种扫描方式，支持对栅格单元的捕捉，支持栅格清理和绘画，支持栅格单元选择。
20) 支持基本的地图浏览、图层管理、空间和属性查询、统计图表和报表生成、地图符号化以及制图打印；支持多种专题图制作，如唯一值、渐变色、多属性符号、饼图、柱状图、点密度图等。
21) 支持点、线、面状符号的自定义及扩展，支持创建自定义的符号库。支持定制符号字体库，极大丰富了符号的可扩展性。
22) 支持高级标注放置、冲突检测。如标注与要素的自动避让，自动去除重复标注，多标注的自动换行等，提供索引型标注。
23) 支持数据视图和地图视图的动态切换，提供比例尺，指北针，图例等地图整饰元素，支持插入图片、Excel、Word、PowerPoin和系统对象，支持插入动态文本，支持地图输出为EPS、SVG、AI、BMP等多种矢量图像格式，且支持具有地理坐标参考的PDF格式输出。
24) 支持利用ArcPy.Mapping实现自动化制图。通过Arcpy与数据驱动输出制图技术相结合，可自动创建和输出完整的地图册。提供动态图例功能，可以只展示可视范围内要素的图例。
25) 支持时空数据类型，时间信息可以存储为矢量、栅格等数据的属性，也可以支持时态数据的类型（如netCDF等），并提供时间控制器，实现对时态数据的动态显示控制。支持时间滑块中即时模式的数据可视化更新。
26) 支持多种投影方式，允许自定义投影。支持动态投影，即不改变原始数据投影情况下，动态显示在其他投影坐标系下。
27) 支持坐标系统的过滤，包括空间过滤和文本过滤，且支持复合基准面转换。
28) 桌面平台在扩展模块的支持下可实现丰富的空间和统计分析功能呢，如3D分析、空间分析、地理统计分析、网络分析、叠加分析、栅格计算、三维建模和三维分析等GIS分析功能。
2 通用扩展功能模块要求
3.1  空间分析扩展
1) GIS平台软件应具有多强大的栅格建模和分析技术功能，可以创建，查询，制图和分析基于格网的栅格数据。还可以进行栅格和矢量结合的分析。使用该模块，可以获得数据的衍生信息，识别空间关系，寻址，计算点到点旅行的综合代价、栅格最短路径分析等功能，提供专门的栅格分析模块。
2) 提供丰富的空间分析工具集，包括空间叠加分析，密度分析、插值分析、邻域分析、表面分析、栅格综合分析、地下水分析、太阳辐射分析等。
3) 提供多种算法进行DEM内插，例如IDW、克里金、自然邻域、样条、趋势面等。
4) 支持栅格重分类分析。
5) 支持多种地表分析，如等值线分析、坡度、坡向计算、山影和通视分析。
6) 支持在多种栅格和矢量数据之间进行相互转换。
7) 支持多个栅格数据的逻辑查询和地图代数运赋值权重计算，并可脱离软件环境运行，如Python脚本环境。
8) 支持象元、邻域和区域统计分析，算法包括众数、最大值、最小值、均值、中值等。
9) 支持矢量栅格一体化分析。
10) 提供专业的水利分析功能，包括流域分析、汇水分析、淹没分析、径流分析等专业水利分析功能。
11) 支持影像的多元分析，包括分类（监督分类与非监督分类）和主成分分析（PCA）。
12) 支持光谱特征的影像分割，实现分割结果属性值计算。并且可以基于分割结果进行影像分类。
13) 支持对影像分类结果进行评估。
3.2  3D分析扩展
1) 支持直接加载地形（Dem）和影像（Dom）生成地形起伏效果
2) 支持矢量三维数据结构，包括3D点、3D线、3D面、3D模型加载与显示
3) 支持以数据库存储的基于LOD(Level of Detail)技术的三维地表模型
4) 支持标注的冲突检测，被遮挡标注自动隐藏
5) 支持在三维场景下的时态数据展示
6) 支持直接导入3ds、dae、flt、wrl、skp三维格式模型批量导入到空间数据库中
7) 支持三维数据在空间数据库中统一的存储和管理
8) 支持简单的二维地图中的图层右键点击“复制”，在三维场景中点击“粘贴”就可以在三维场景中展示
9) 要求三维场景直接支持二维的所有符号库及渲染效果
10) 支持在三维场景中使用三维编辑工具条，编辑点、线、面矢量数据
11) 支持通过桌面端调用Rule Package直接批量创建三维模型
12) 支持通过桌面程序把制作的三维场景发布为在线场景，并可以在云端共享
13) 支持地表直线距离量测、沿地形实际距离/面积量测、垂直高度量测功能
14) 支持Lidar点云数据的加载、编辑、管理、可视化、分析和发布
15) 支持将视频作为图层，按照地理位置匹配叠加到三维场景中
16) 支持以平面和球体模式展示三维场景
17) 支持通过创建点击图层右键菜单创建缓存（Cache），提高效率
18) 支持动态的三维模型纹理管理机制，随着距离远近加载不同级别的纹理
19) 支持多种地表分析功能，包括等值线、坡度、坡向分析、通视分析、剖面分析、填挖土方量计算、山体阴影分析等
20) 支持多种模型分析功能，包括模型相交分析、联合分析、差异分析、邻近分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
21) 支持高级三维分析功能，包括天际线分析、日照分析、三维缓冲分析、矢量线与栅格相交分析、三维网络分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
3.3 地理统计分析扩展
1) GIS平台软件应具有根据高级地理统计分析技术通过离散点内插连续表面功能，如ESDA、克里克预测、距离权重倒数等技术，提供专门的高级地理统计分析模块。
2) 包含交互式的图形工具，提供多视角的数据显示：如数据分布，全局趋势，空间自相关的级别和多数据集之间的变化等。带有缺省模型设计的稳定性参数，并为使用者提供可视化的协调的强有力的分析工具。
3) 支持通过地统计方法将离散测量点内插为连续表面。
4) 支持定量计算生成的数据表面的不确定性。
5) 提供统计学工具用于分析、显示连续数据和生成表面。
6) 能够进行预测而且给出这些预测的可信程度。
7) 支持通过地统计方法将区域面进行插值。
3.4  网络分析扩展
1) 支持构建专业的交通网络分析模型，支持转弯，单行，通行能力权重设置，支持动态设置障碍。
2) 支持商业位置选址分析，包括最小化阻抗、最大化覆盖范围、最大化有容量限制的覆盖范围、最小化设施点、最大化人流量、最大化市场份额、目标市场份额。
3) 支持基于网络最优路径分析。
4) 支持基于网络的最近设施分析。
5) 支持基于网络的服务半径分析。
6) 支持基于网络的旅行商分析。
7) 支持OD（出发点－目的地）成本矩阵分析。
8) 支持多模型网络的建模和分析。
9) 提供VRP（多路径派送）模型，支持多点多车的线路优化自动计算。
10) 自动生成基于地图驾驶导航图。
11) 支持基于历史时间段的道路交通信息，进行最优路径计算。
12) 支持基于三维的网络分析功能。
13) 支持网络分析中点、线、面的障碍限制，用于分析计算当中，例如“禁止”、“避免”、“喜好”等。
14) 支持实时交通数据。
15) 提供Python脚本中网络分析模块。
16) 提供公有云中在线的网络分析能力。
3.5 追踪分析扩展
1) GIS软件平台支持跟踪分析技术功能，提供专门的跟踪分析处理模块。
2) 支持对时态数据进行追踪和监控管理。
3) 多种方式进行时态数据的符号化显示。
4) 对时态数据进行回放管理。
5) 支持基于属性和空间位置进行显示行为的定义，如水位高于临界值用高亮进行显示。
6) 提供时间窗口的管理。
7) 时态数据可以转换为动画文件。
8) 提供追踪管理器窗口，用于浏览轨迹和追踪要素，并与之交互。
9) 提供追踪服务监视器窗口，能够查看和监视时间追踪服务的状态。
10) 支持要素追踪间隔和线追踪间隔的追踪分析功能，能够计算轨迹中连续要素之间的不同。
4.用户数不少于30个
GIS桌面软件要求
1 整体要求
1) 桌面软件支持32位和64位环境，支持Windows10、Windows 8.1、支持Windows 8、Windows 7、Windows Server 2008/2012操作系统。
2) 支持并行处理能力。
3) 支持64位运算能力。
4) 支持PKI来满足双重身份验证。
5) 支持单点登录。
6) 支持与大数据平台Hadoop的集成，进行大数据的空间分析和可视化。
7) 支持地图和数据的共享。提供标准统一的发布体验，用户可以从桌面端轻松发布GIS资源（如地图、数据等）到组织或云端。支持发布地理处理服务，能够将桌面端进行的地理处理流程和结果分享发布为服务以在Web端使用。
8) 支持在线功能，与云集成。能够直接连接到亚马逊的云端，使用或分享GIS服务，如丰富的底图。
9) 支持在门户中将地图文档（mxd）直接发布为web map。
10) 支持ISO 19139、FGDC CSDGM、INSPIRE、North American Profile元数据标准。支持元数据的显示、创建、编辑和管理，并可以自定义元数据编辑器和样式表。
11) 支持常用的空间数据格式，包括矢量和栅格数据类型，支持OGC服务的显示。
12) 支持诸多数据库类型，桌面端可与数据库直接连接并使用，包括DB2、Informix、Netezza、Oracle、PostgreSQL、SQL Server、Teradata、以及国产的达梦数据库。
13) 支持连接ALTIBASE和SAP HANA数据库。
14) 支持SQLite Spatial，能够进行可视化、分析以及导入导出。
15) 方便灵活的地图编辑工具，可以编辑基于文件和数据库的空间数据格式。支持对要素编辑信息的记录，进行编辑追踪。提供便捷的类CAD编辑工具和编辑快捷键，支持编辑环境下的捕捉。
16) 支持数据库字段属性修改，包括字段名称、数据类型、别名、默认值等。
17) 支持空间数据与属性数据的动态挂接和永久挂接，支持一对一、一对多、多对一的方式进行关联。
18) 提供对在本机、网络、企业级数据库中的数据、地图文档、工具的快捷搜索。支持空间搜索，在搜索窗口中任意搜索定位到目标文件。支持地图符号按照名字或标签描述的关键字搜索。还支持同义搜索，以及将地图的可视化范围与搜索结果进行绑定。
19) 支持为更快单幅的栅格处理，支持自动（批处理）矢量化，支持的交互式矢量化（栅格追踪）可对产生的要素有更多的控制能力，支持中心线和外轮廓线两种扫描方式，支持对栅格单元的捕捉，支持栅格清理和绘画，支持栅格单元选择。
20) 支持基本的地图浏览、图层管理、空间和属性查询、统计图表和报表生成、地图符号化以及制图打印；支持多种专题图制作，如唯一值、渐变色、多属性符号、饼图、柱状图、点密度图等。
21) 支持点、线、面状符号的自定义及扩展，支持创建自定义的符号库。支持定制符号字体库，极大丰富了符号的可扩展性。
22) 支持高级标注放置、冲突检测。如标注与要素的自动避让，自动去除重复标注，多标注的自动换行等，提供索引型标注。
23) 支持数据视图和地图视图的动态切换，提供比例尺，指北针，图例等地图整饰元素，支持插入图片、Excel、Word、PowerPoin和系统对象，支持插入动态文本，支持地图输出为EPS、SVG、AI、BMP等多种矢量图像格式，且支持具有地理坐标参考的PDF格式输出。
24) 支持利用ArcPy.Mapping实现自动化制图。通过Arcpy与数据驱动输出制图技术相结合，可自动创建和输出完整的地图册。提供动态图例功能，可以只展示可视范围内要素的图例。
25) 支持时空数据类型，时间信息可以存储为矢量、栅格等数据的属性，也可以支持时态数据的类型（如netCDF等），并提供时间控制器，实现对时态数据的动态显示控制。支持时间滑块中即时模式的数据可视化更新。
26) 支持多种投影方式，允许自定义投影。支持动态投影，即不改变原始数据投影情况下，动态显示在其他投影坐标系下。
27) 支持坐标系统的过滤，包括空间过滤和文本过滤，且支持复合基准面转换。
28) 桌面平台在扩展模块的支持下可实现丰富的空间和统计分析功能呢，如3D分析、空间分析、地理统计分析、网络分析、叠加分析、栅格计算、三维建模和三维分析等GIS分析功能。
2 通用扩展功能模块要求
3.1  空间分析扩展
1) GIS平台软件应具有多强大的栅格建模和分析技术功能，可以创建，查询，制图和分析基于格网的栅格数据。还可以进行栅格和矢量结合的分析。使用该模块，可以获得数据的衍生信息，识别空间关系，寻址，计算点到点旅行的综合代价、栅格最短路径分析等功能，提供专门的栅格分析模块。
2) 提供丰富的空间分析工具集，包括空间叠加分析，密度分析、插值分析、邻域分析、表面分析、栅格综合分析、地下水分析、太阳辐射分析等。
3) 提供多种算法进行DEM内插，例如IDW、克里金、自然邻域、样条、趋势面等。
4) 支持栅格重分类分析。
5) 支持多种地表分析，如等值线分析、坡度、坡向计算、山影和通视分析。
6) 支持在多种栅格和矢量数据之间进行相互转换。
7) 支持多个栅格数据的逻辑查询和地图代数运赋值权重计算，并可脱离软件环境运行，如Python脚本环境。
8) 支持象元、邻域和区域统计分析，算法包括众数、最大值、最小值、均值、中值等。
9) 支持矢量栅格一体化分析。
10) 提供专业的水利分析功能，包括流域分析、汇水分析、淹没分析、径流分析等专业水利分析功能。
11) 支持影像的多元分析，包括分类（监督分类与非监督分类）和主成分分析（PCA）。
12) 支持光谱特征的影像分割，实现分割结果属性值计算。并且可以基于分割结果进行影像分类。
13) 支持对影像分类结果进行评估。
3.2  3D分析扩展
1) 支持直接加载地形（Dem）和影像（Dom）生成地形起伏效果
2) 支持矢量三维数据结构，包括3D点、3D线、3D面、3D模型加载与显示
3) 支持以数据库存储的基于LOD(Level of Detail)技术的三维地表模型
4) 支持标注的冲突检测，被遮挡标注自动隐藏
5) 支持在三维场景下的时态数据展示
6) 支持直接导入3ds、dae、flt、wrl、skp三维格式模型批量导入到空间数据库中
7) 支持三维数据在空间数据库中统一的存储和管理
8) 支持简单的二维地图中的图层右键点击“复制”，在三维场景中点击“粘贴”就可以在三维场景中展示
9) 要求三维场景直接支持二维的所有符号库及渲染效果
10) 支持在三维场景中使用三维编辑工具条，编辑点、线、面矢量数据
11) 支持通过桌面端调用Rule Package直接批量创建三维模型
12) 支持通过桌面程序把制作的三维场景发布为在线场景，并可以在云端共享
13) 支持地表直线距离量测、沿地形实际距离/面积量测、垂直高度量测功能
14) 支持Lidar点云数据的加载、编辑、管理、可视化、分析和发布
15) 支持将视频作为图层，按照地理位置匹配叠加到三维场景中
16) 支持以平面和球体模式展示三维场景
17) 支持通过创建点击图层右键菜单创建缓存（Cache），提高效率
18) 支持动态的三维模型纹理管理机制，随着距离远近加载不同级别的纹理
19) 支持多种地表分析功能，包括等值线、坡度、坡向分析、通视分析、剖面分析、填挖土方量计算、山体阴影分析等
20) 支持多种模型分析功能，包括模型相交分析、联合分析、差异分析、邻近分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
21) 支持高级三维分析功能，包括天际线分析、日照分析、三维缓冲分析、矢量线与栅格相交分析、三维网络分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
3.3 地理统计分析扩展
1) GIS平台软件应具有根据高级地理统计分析技术通过离散点内插连续表面功能，如ESDA、克里克预测、距离权重倒数等技术，提供专门的高级地理统计分析模块。
2) 包含交互式的图形工具，提供多视角的数据显示：如数据分布，全局趋势，空间自相关的级别和多数据集之间的变化等。带有缺省模型设计的稳定性参数，并为使用者提供可视化的协调的强有力的分析工具。
3) 支持通过地统计方法将离散测量点内插为连续表面。
4) 支持定量计算生成的数据表面的不确定性。
5) 提供统计学工具用于分析、显示连续数据和生成表面。
6) 能够进行预测而且给出这些预测的可信程度。
7) 支持通过地统计方法将区域面进行插值。
3.4  网络分析扩展
1) 支持构建专业的交通网络分析模型，支持转弯，单行，通行能力权重设置，支持动态设置障碍。
2) 支持商业位置选址分析，包括最小化阻抗、最大化覆盖范围、最大化有容量限制的覆盖范围、最小化设施点、最大化人流量、最大化市场份额、目标市场份额。
3) 支持基于网络最优路径分析。
4) 支持基于网络的最近设施分析。
5) 支持基于网络的服务半径分析。
6) 支持基于网络的旅行商分析。
7) 支持OD（出发点－目的地）成本矩阵分析。
8) 支持多模型网络的建模和分析。
9) 提供VRP（多路径派送）模型，支持多点多车的线路优化自动计算。
10) 自动生成基于地图驾驶导航图。
11) 支持基于历史时间段的道路交通信息，进行最优路径计算。
12) 支持基于三维的网络分析功能。
13) 支持网络分析中点、线、面的障碍限制，用于分析计算当中，例如“禁止”、“避免”、“喜好”等。
14) 支持实时交通数据。
15) 提供Python脚本中网络分析模块。
16) 提供公有云中在线的网络分析能力。
3.5 追踪分析扩展
1) GIS软件平台支持跟踪分析技术功能，提供专门的跟踪分析处理模块。
2) 支持对时态数据进行追踪和监控管理。
3) 多种方式进行时态数据的符号化显示。
4) 对时态数据进行回放管理。
5) 支持基于属性和空间位置进行显示行为的定义，如水位高于临界值用高亮进行显示。
6) 提供时间窗口的管理。
7) 时态数据可以转换为动画文件。
8) 提供追踪管理器窗口，用于浏览轨迹和追踪要素，并与之交互。
9) 提供追踪服务监视器窗口，能够查看和监视时间追踪服务的状态。
10) 支持要素追踪间隔和线追踪间隔的追踪分析功能，能够计算轨迹中连续要素之间的不同。
4.用户数不少于30个
GIS桌面软件要求
1 整体要求
1) 桌面软件支持32位和64位环境，支持Windows10、Windows 8.1、支持Windows 8、Windows 7、Windows Server 2008/2012操作系统。
2) 支持并行处理能力。
3) 支持64位运算能力。
4) 支持PKI来满足双重身份验证。
5) 支持单点登录。
6) 支持与大数据平台Hadoop的集成，进行大数据的空间分析和可视化。
7) 支持地图和数据的共享。提供标准统一的发布体验，用户可以从桌面端轻松发布GIS资源（如地图、数据等）到组织或云端。支持发布地理处理服务，能够将桌面端进行的地理处理流程和结果分享发布为服务以在Web端使用。
8) 支持在线功能，与云集成。能够直接连接到亚马逊的云端，使用或分享GIS服务，如丰富的底图。
9) 支持在门户中将地图文档（mxd）直接发布为web map。
10) 支持ISO 19139、FGDC CSDGM、INSPIRE、North American Profile元数据标准。支持元数据的显示、创建、编辑和管理，并可以自定义元数据编辑器和样式表。
11) 支持常用的空间数据格式，包括矢量和栅格数据类型，支持OGC服务的显示。
12) 支持诸多数据库类型，桌面端可与数据库直接连接并使用，包括DB2、Informix、Netezza、Oracle、PostgreSQL、SQL Server、Teradata、以及国产的达梦数据库。
13) 支持连接ALTIBASE和SAP HANA数据库。
14) 支持SQLite Spatial，能够进行可视化、分析以及导入导出。
15) 方便灵活的地图编辑工具，可以编辑基于文件和数据库的空间数据格式。支持对要素编辑信息的记录，进行编辑追踪。提供便捷的类CAD编辑工具和编辑快捷键，支持编辑环境下的捕捉。
16) 支持数据库字段属性修改，包括字段名称、数据类型、别名、默认值等。
17) 支持空间数据与属性数据的动态挂接和永久挂接，支持一对一、一对多、多对一的方式进行关联。
18) 提供对在本机、网络、企业级数据库中的数据、地图文档、工具的快捷搜索。支持空间搜索，在搜索窗口中任意搜索定位到目标文件。支持地图符号按照名字或标签描述的关键字搜索。还支持同义搜索，以及将地图的可视化范围与搜索结果进行绑定。
19) 支持为更快单幅的栅格处理，支持自动（批处理）矢量化，支持的交互式矢量化（栅格追踪）可对产生的要素有更多的控制能力，支持中心线和外轮廓线两种扫描方式，支持对栅格单元的捕捉，支持栅格清理和绘画，支持栅格单元选择。
20) 支持基本的地图浏览、图层管理、空间和属性查询、统计图表和报表生成、地图符号化以及制图打印；支持多种专题图制作，如唯一值、渐变色、多属性符号、饼图、柱状图、点密度图等。
21) 支持点、线、面状符号的自定义及扩展，支持创建自定义的符号库。支持定制符号字体库，极大丰富了符号的可扩展性。
22) 支持高级标注放置、冲突检测。如标注与要素的自动避让，自动去除重复标注，多标注的自动换行等，提供索引型标注。
23) 支持数据视图和地图视图的动态切换，提供比例尺，指北针，图例等地图整饰元素，支持插入图片、Excel、Word、PowerPoin和系统对象，支持插入动态文本，支持地图输出为EPS、SVG、AI、BMP等多种矢量图像格式，且支持具有地理坐标参考的PDF格式输出。
24) 支持利用ArcPy.Mapping实现自动化制图。通过Arcpy与数据驱动输出制图技术相结合，可自动创建和输出完整的地图册。提供动态图例功能，可以只展示可视范围内要素的图例。
25) 支持时空数据类型，时间信息可以存储为矢量、栅格等数据的属性，也可以支持时态数据的类型（如netCDF等），并提供时间控制器，实现对时态数据的动态显示控制。支持时间滑块中即时模式的数据可视化更新。
26) 支持多种投影方式，允许自定义投影。支持动态投影，即不改变原始数据投影情况下，动态显示在其他投影坐标系下。
27) 支持坐标系统的过滤，包括空间过滤和文本过滤，且支持复合基准面转换。
28) 桌面平台在扩展模块的支持下可实现丰富的空间和统计分析功能呢，如3D分析、空间分析、地理统计分析、网络分析、叠加分析、栅格计算、三维建模和三维分析等GIS分析功能。
2 通用扩展功能模块要求
3.1  空间分析扩展
1) GIS平台软件应具有多强大的栅格建模和分析技术功能，可以创建，查询，制图和分析基于格网的栅格数据。还可以进行栅格和矢量结合的分析。使用该模块，可以获得数据的衍生信息，识别空间关系，寻址，计算点到点旅行的综合代价、栅格最短路径分析等功能，提供专门的栅格分析模块。
2) 提供丰富的空间分析工具集，包括空间叠加分析，密度分析、插值分析、邻域分析、表面分析、栅格综合分析、地下水分析、太阳辐射分析等。
3) 提供多种算法进行DEM内插，例如IDW、克里金、自然邻域、样条、趋势面等。
4) 支持栅格重分类分析。
5) 支持多种地表分析，如等值线分析、坡度、坡向计算、山影和通视分析。
6) 支持在多种栅格和矢量数据之间进行相互转换。
7) 支持多个栅格数据的逻辑查询和地图代数运赋值权重计算，并可脱离软件环境运行，如Python脚本环境。
8) 支持象元、邻域和区域统计分析，算法包括众数、最大值、最小值、均值、中值等。
9) 支持矢量栅格一体化分析。
10) 提供专业的水利分析功能，包括流域分析、汇水分析、淹没分析、径流分析等专业水利分析功能。
11) 支持影像的多元分析，包括分类（监督分类与非监督分类）和主成分分析（PCA）。
12) 支持光谱特征的影像分割，实现分割结果属性值计算。并且可以基于分割结果进行影像分类。
13) 支持对影像分类结果进行评估。
3.2  3D分析扩展
1) 支持直接加载地形（Dem）和影像（Dom）生成地形起伏效果
2) 支持矢量三维数据结构，包括3D点、3D线、3D面、3D模型加载与显示
3) 支持以数据库存储的基于LOD(Level of Detail)技术的三维地表模型
4) 支持标注的冲突检测，被遮挡标注自动隐藏
5) 支持在三维场景下的时态数据展示
6) 支持直接导入3ds、dae、flt、wrl、skp三维格式模型批量导入到空间数据库中
7) 支持三维数据在空间数据库中统一的存储和管理
8) 支持简单的二维地图中的图层右键点击“复制”，在三维场景中点击“粘贴”就可以在三维场景中展示
9) 要求三维场景直接支持二维的所有符号库及渲染效果
10) 支持在三维场景中使用三维编辑工具条，编辑点、线、面矢量数据
11) 支持通过桌面端调用Rule Package直接批量创建三维模型
12) 支持通过桌面程序把制作的三维场景发布为在线场景，并可以在云端共享
13) 支持地表直线距离量测、沿地形实际距离/面积量测、垂直高度量测功能
14) 支持Lidar点云数据的加载、编辑、管理、可视化、分析和发布
15) 支持将视频作为图层，按照地理位置匹配叠加到三维场景中
16) 支持以平面和球体模式展示三维场景
17) 支持通过创建点击图层右键菜单创建缓存（Cache），提高效率
18) 支持动态的三维模型纹理管理机制，随着距离远近加载不同级别的纹理
19) 支持多种地表分析功能，包括等值线、坡度、坡向分析、通视分析、剖面分析、填挖土方量计算、山体阴影分析等
20) 支持多种模型分析功能，包括模型相交分析、联合分析、差异分析、邻近分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
21) 支持高级三维分析功能，包括天际线分析、日照分析、三维缓冲分析、矢量线与栅格相交分析、三维网络分析，并把分析的结果可以存储到空间数据库中
3.3 地理统计分析扩展
1) GIS平台软件应具有根据高级地理统计分析技术通过离散点内插连续表面功能，如ESDA、克里克预测、距离权重倒数等技术，提供专门的高级地理统计分析模块。
2) 包含交互式的图形工具，提供多视角的数据显示：如数据分布，全局趋势，空间自相关的级别和多数据集之间的变化等。带有缺省模型设计的稳定性参数，并为使用者提供可视化的协调的强有力的分析工具。
3) 支持通过地统计方法将离散测量点内插为连续表面。
4) 支持定量计算生成的数据表面的不确定性。
5) 提供统计学工具用于分析、显示连续数据和生成表面。
6) 能够进行预测而且给出这些预测的可信程度。
7) 支持通过地统计方法将区域面进行插值。
3.4  网络分析扩展
1) 支持构建专业的交通网络分析模型，支持转弯，单行，通行能力权重设置，支持动态设置障碍。
2) 支持商业位置选址分析，包括最小化阻抗、最大化覆盖范围、最大化有容量限制的覆盖范围、最小化设施点、最大化人流量、最大化市场份额、目标市场份额。
3) 支持基于网络最优路径分析。
4) 支持基于网络的最近设施分析。
5) 支持基于网络的服务半径分析。
6) 支持基于网络的旅行商分析。
7) 支持OD（出发点－目的地）成本矩阵分析。
8) 支持多模型网络的建模和分析。
9) 提供VRP（多路径派送）模型，支持多点多车的线路优化自动计算。
10) 自动生成基于地图驾驶导航图。
11) 支持基于历史时间段的道路交通信息，进行最优路径计算。
12) 支持基于三维的网络分析功能。
13) 支持网络分析中点、线、面的障碍限制，用于分析计算当中，例如“禁止”、“避免”、“喜好”等。
14) 支持实时交通数据。
15) 提供Python脚本中网络分析模块。
16) 提供公有云中在线的网络分析能力。
3.5 追踪分析扩展
1) GIS软件平台支持跟踪分析技术功能，提供专门的跟踪分析处理模块。
2) 支持对时态数据进行追踪和监控管理。
3) 多种方式进行时态数据的符号化显示。
4) 对时态数据进行回放管理。
5) 支持基于属性和空间位置进行显示行为的定义，如水位高于临界值用高亮进行显示。
6) 提供时间窗口的管理。
7) 时态数据可以转换为动画文件。
8) 提供追踪管理器窗口，用于浏览轨迹和追踪要素，并与之交互。
9) 提供追踪服务监视器窗口，能够查看和监视时间追踪服务的状态。
10) 支持要素追踪间隔和线追踪间隔的追踪分析功能，能够计算轨迹中连续要素之间的不同。
4.用户数不少于30个
	套
	1 
	允许进口


第五包：运筹学优化软件                 预算15.6万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	运筹学优化软件
	★ 该软件是交互式的线性和通用优化求解器，用于全方位建构和求解最优化问题的软件包工具。不仅可用于线性、非线性(凸和非凸)、二次、二次约束和整型优化的解决方案; 还可以求解整数规划、全局规划、随机规划、圆锥规划及半定规划等问题，而且执行速度快地综合性软件。该软件提供了一个完整的集成包，其中包括一种用于表达优化模型的强大语言，一个用于构建和编辑问题的全功能环境，以及一组快速内置的解决方案，能够有效地解决大多数优化模型的问题。
★ 该软件是无用户数量限制、变量总数为8000、约束条件数量为4000、整数变量为800、非线性变量为800、全局规划变量为20。
★ 该软件具有Barrier、Nonlinear、Global、Stochastic，和Conic功能模块。
★ 该软件具有Creating Turn-key Applications 创建成套应用程序功能， 可调用DLL和OLE 接口（Callable DLL and OLE Interfaces），您可以使用诸如C#.NET, VB.NET, Visual Java, Visual Basic, Visual C++, 或者 Delphi.之类的Windows开发环境无缝地将其函数功能嵌入到您自己的应用程序中。还可以设置它来显示解决方案，并为用户生成定制的报告，包括可调用的DLL和OLE接口，它可以让您访问所有的特性和命令。
★ 该软件提供了一个完整的可以交互式地构建和解决优化问题的环境，多窗口编辑器允许简单的问题条目、查看和修改。用户可以在窗口中查看解决方案信息，或将其写入电子表格、数据库或文本文件中。
★ 该软件有预处理功能，所有模块规划中的解决方案都包含预处理例程。线性和非线性解决方案包括缩放和模型缩减技术。
★ 该软件具有原始和双重单层优化求解功能，提供了原始的和对偶单纯形方法的两个高级实现，它包含了大量的增强以达到最大速度和稳健性。
★ 广泛丰富的文档和强大的help帮助功能选项
提供了快速启动和运行所需的所有工具，使用者手册有详细的功能定义, 可使你迅速入门和上手. 
★ 该软件为永久license许可
★ 该软件代理商投标须提供制造厂商针对本项目的授权书。
	套
	1 
	允许进口


第六包：三维激光扫描仪             预算45万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	三维激光扫描仪
	1、扫描半径：≥270m                     
2、测量速度：≥50000点/秒 
3、测距误差：±2mm  
4、内置彩色相机：≥2000万像素 
5、激光等级：1级 
6、重量：≤7KG    
7、多传感器：GPS、指南针、高度传感器、双轴补偿器
8、扫描仪控制：通过电脑、IPAD、手机等无线设备完成控制扫描仪工作 
9、基于HTML5和WebGL技术，最终无需用户安装第三方浏览器插件即可提供无缝的3D用户体验。
10、在台式机和笔记本电脑上，可以在所有主要的Web浏览器中运行，支持REST接口与API接口，能与摄像头等多种传感器链接。要求现场演示视频。
11、基于 HTML5 技术的高精度点云和全景照片数据成果展现系统，可以跨平台兼容各种终端设备，可以同时支持 IOS、Android 和 Windows 不同平台的手机、平板、电脑端以互联网浏览器访问。要求现场演示视频。
12、提供系统软件 API 接口，可支持与手机室内定位结合实现室内实景导航，并可以和现有 GIS、MIS、ERP 等系统结合，要求同时支持 IOS、Android 和 Windows不同平台的手机、平板、电脑端。要求现场演示视频。
13、具有三维实景坐标转换及提取互联网测绘功能，要求现场实例演示。要求现场演示视频。
14、系统可实现最优导航路径规划，要求同时支持 IOS、Android 和 Windows 不同平台。要求现场演示视频。
15、室内外地图无缝衔接；要求同时支持 IOS、Android和 Windows 主流网络设备平台。
16、能直接与甲方目前已有手持式扫描仪直接用同一软件相连接处理。
	套
	1
	允许进口


第七包：户外声环境模拟软件           预算19万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	户外声环境模拟软件
	一、用途：

建筑及环境的噪声预测评估、噪声控制方案优化设计，具体包括：

· 公路、铁路和工业噪声模拟预测、降噪方案优化设计；

· 点声源、线声源、面声源和其他复杂声源的环境声传播的计算；

· 厂界、小区和各功能区的噪声评估和预测；

· 声屏障降噪效果计算及其优化设计。

二、具体要求：

1、算法及精确度：

软件算法及相关模型应符合：

· ISO9613 Acoustics- Attenuation of sound during propagation outdoors-Part 1,2

· USA Federal Highway Model

· Germany RLS 90 and DIN 18005

· Japanese Road Model

· UK Calculation of Railway Traffic Noise

· Europe RMR 2002（Dutch train model）

· Japan  Narrow-Gauge Railways

· Germany Schall03，DIN 18005，Schall Transrapid

· Germany VDI 2714/ VDI 2720

· HJ/T2.4-1995环境影响评价技术导则（声环境）

· 软件的算法应考虑地面吸收，空气吸收，温度影响和风速影响

2、使用性：

· 模拟声源类型应包括道路噪声、铁路噪声、飞机噪声等交通噪声源，以及点声源、线声源、面声源等抽象声源，声源特征指标可进行参数化设置。

· 模拟结果中噪声参数应包括（不少于）：LA， Leq， L10，L50，L90，Ldn，NEF，EPNL。

· 声学数据应包括倍频程及 1/3倍频程。
· 软件包含公式生成器，可计算用户自定义条目。
· 软件可模拟从室内向室外的噪声传播。
· 模拟分析结果可以图示（伪彩图）、表格形式表达，应包括至少以下三种噪声分布：①噪声参数等值分布图；

    ②噪声敏感点的噪声预测值分布；

    ③三维噪声分布图。

· 模拟结果报告各图像输入模块及模拟参量数据可根据用户要求灵活增减。
· 模拟结果伪彩图色阶和图像噪声分布应一一对应。
· 软件为模块式结构，用户可根据需要随时增加模块组，且不同模块各自独立，可以单独运行。

· 模拟计算可进行批处理分布式计算。
· 软件包含项目管理功能，可提供模拟计算的过程日志，保留每一个计算过程。
· 软件用户语言应包括中文或英文。

· 软件升级方式高效便捷。
3、兼容性：

· 与常用建筑制图软件（如AutoCAD等）兼容，支持此类软件建立的模型文件输入
· 软件应支持Window7 的32位及64位操作系统

三、后期服务:

1、销售商负责软件相关培训，包括软件使用操作、软件升级维护、使用注意事项等。

2、若软件包括硬件加密锁，销售商应负责免费修理或更换问题加密锁。

3、销售商负责提供详尽的软件使用说明书，以及日后与软件使用相关的咨询服务。
	套
	2
	允许进口


第八包：声强计              预算39万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	声强计
	一、商务要求：

· 设备品牌须是声学领域的公认品牌，国际用户数量不少于500家；

· 品牌在中国大陆设有经中国认证的校准机构、维修点、备件库等，可在短时间内响应客户需求；

· 所有技术指标应答参数需提供彩页宣传资料证明。

二、技术参数:

1、仪器应符合以下标准：

· iso 9674；

· IEC 61043 Class 1；

· IECTS 62370；

· IEC61260及修订1，1/1倍频程段和1/3倍频程段，Class 0；

· ANSIS1.11-1986，1/1倍频程段和1/3倍频程段，Order 3，Type 0-C；

· ANSIS1.11-2004，1/1倍频程段和1/3倍频程段，Class 0；

2、测试功能：

· 声功率测量；

· 声强频谱分析；

· 噪声源定位；

· 噪声云图；

3、设备参数：

*  声强探头、主机、分析软件均应为同一品牌，避免由于不同品牌产品组合带来的兼容性问题；
· 传声器对的相位匹配：在20Hz～250Hz之间优于0.05°，在250Hz~6.3kHz，优于f/5000度（f为频率）；

· 测量指标：声压、声强、声功率；测试精度须达到1级；

· 滤波器：包含1/1及1/3倍频程分析；

· 测试频率范围：31.5Hz~10kHz，12mm间隔器，其中1/1倍频程段中心频率：31.5Hz~8kHz；1/3倍频程段中心频率：25Hz~10kHz；

· 频率计权：至少包括A、Z；

· 测量动态范围：不低于120dB；A计权测量范围应在20dB~140dB左右；

· 可支持不同的采样率: 8, 16, 24, 48kHz；

· 指示灯：红、黄、绿色LED灯指示测量状态和瞬时过载；

· 数据分析：可实现测试项目网格化图像分析，可为每个图像网格或表面计算其声功率；

4、附属配置：

· 系统应配备声强校准器；

· 主机应集成摄像机，用来创建用于附加到测量的图片注释；

· 主机接口：应包含USB、CF等数据接口；

· 应配备能容纳主要测试系统部件的防水手提箱；

5、其他：

· 所有技术指标应答参数需提供彩页宣传资料证明；

· 系统应为手持式，方便进行现场测试；

· 温度影响：工作温度：-10至+50℃，＜0.1dB；

· 储存温度：-25至+70℃；

· 湿度影响：0.1dB，0%＜RH＜90%；

· 防水等级：IP44以上；

三、后期服务:

1、销售商负责设备使用相关培训，包括设备使用操作、升级维护、使用注意事项等。

2、质保期为1年。
	台
	1
	允许进口


第九包：高精度红外热像仪                预算58万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	高精度红外热像仪
	*红外探测器分辨率：≥1024 x 768像素
波长范围：至少包含7.5 - 14 μm波段
超级放大功能：红外像素可增强到2048 x 1536像素
探测器像元间距：17 μm

*热灵敏度/NETD：＜20 mk@+30 °C

测温范围：至少包含–40°C 至2000°C温度段
*精度：优于±1 °C 或±1%

帧频：120 Hz全窗口,HSI连接至电脑；240 Hz，½窗口，HSI连接至电脑
精密高清红外光学系统：28°（f=36mm）集成温度传感器和中间焦面光阑的红外镜头
调焦：超声波马达驱动自动对焦，手动对焦，全自动连续对焦

PC端视频流录制：通过USB接口实时传输全辐射红外视频至PC；通过USB接口或Wi-Fi实时传输非辐射H.264红外视频至PC.
热像仪端视频流录制：实时全辐射红外视频录制，并存储至SD卡；实时非辐射H.264红外视频录制，并存储至SD卡；可见光视频录制H.264视频录制，并存储至SD卡
图像文件格式：标准JPEG图片，在一个文件中包括数码图片和测量数据显示模式
显示屏：4.3”，800 × 480像素电容式触摸屏
可见光图像：全彩色数字图像
多波段动态成像：将可见光细节信息提取出来添加到全分辨率红外图像，提供详尽细节，便于查阅标签
绘图：可根据选定的测量工具绘制Profile Plot、Temporal Plot、Histogram Plot和Oscilloscope图
温标自调整：可根据场景或选定的测量工具自动调整温标跨度

发射率校正：从0.0001至1.0
DDE数字图像细节增强：支持
APE高级图像稳定增强：支持
PE图像稳定增强：支持
滤镜工具：支持
用户自校准热像仪：支持
PC端校正：支持

调色板编辑：支持

生成自查看文件：将全辐射红外视频导出成 .exe格式免安装文件，不需要安装分析软件即可进行查看和分析，便于实验数据分享。
兼容Matlab：能够与MATLAB研发软件进行无缝协作，直接访问MATLAB脚本以执行自定义热分析与处理——创建图表和报告，或以MATLAB代码的形式处理数据。
发射率推算：自动计算辐射率值
空间校准：校准图像像素和测量工具
测量函数编辑器：自定义测量分析的数据函数
预分配缓存空间：为数据流的存储预先分配缓存空间，确保数据存储的完整性，避免遗漏突发事件。
触发设置：为数据流录制设置预触发/后触发条件
附件：除标配外，另外附加充电器1套，同型号电池3块；便携式专用相机包1个，名牌专业碳纤维三脚架1台。
	台
	1
	允许进口


第十包：声学照相机                预算88万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	声学照相机
	一、商务要求：
· 声阵列、主机、分析软件均应为同一品牌；
· 品牌在中国大陆设有经中国认证的校准机构、维修点、备件库等，可在短时间内响应客户需求；
· 所有技术指标应答参数需提供彩页宣传或者官网资料证明。
二、技术指标要求：
功能需求
· 可实现稳态与非稳态测量；
· 一个系统同时执行波束形成测量和声全息测量

· 必要的声学成像及后处理功能；
系统配置
· 硬件系统：手持阵列，必要的数据采集硬件，相关配件；
· 软件系统：阵列分析软件，后处理软件，以及相关驱动程序；
声阵列
· 手持阵列通道数不少于30个，应为切片轮式阵列；
· 各通道传声器应为预极化传声器，尺寸规格不大于1/4英寸，传声器本身测试频率范围应至少为50Hz~20kHz，灵敏度: 11.2mV/Pa，动态范围: 32 – 134 dB，工作温度范围：–10℃到+55℃，测试精度应达到1级，传声器可以拆卸，并可进行单独校准；
· 须配备IEC942 I型传声器校准器，可产生I级标准的声压信号，校准精度优于±0.2 dB；
· 阵列测试频率范围不小于125Hz~12kHz；近场，最优测试频率100 Hz 到3 kHz；远场，最优测试频率1 kHz 到12 kHz；
· 最大旁瓣级（MSL）应至少满足下图要求：
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数据采集系统
· 动态范围：单通道单一量程160 dB；
· 分析频率范围：0.1 Hz到25.6 kHz；
· 采样频率：每通道最高采样频率不低于65kHz；
· 数据采集系统应具有一定的扩展性，包括可互换的前面板（BNC 或SMB），以及数据采集模块可拆分；
设备外形
· 设备体积小巧，手持阵列直径不大于38厘米，手持阵列重量不大于2kg；
· 反射板可拆卸，可同时支持近声场和远声场测量；
声学成像
· 阵列中心应配有摄像机，帧率：不小于每秒15帧，像素：不小于1280 × 1040，视角：不小于76° ；
· 系统可随时查看、记录、回放声学照相机采集的声源数据；
· 可将声源图与视频图像叠加，创建声学图谱；
· 连续缓冲提供实时图像。
· 显示应至少包括声压图、声强图、声功率图。
软件
· 测试数据后处理分析应至少包括以下功能：时域变换分析、FFT变换分析、（1/1、1/3）倍频程频谱分析，分析结果可方便导出为数据及图像等格式；
· 运行环境: WindowsXP/Vista/Win7 操作系统，支持台式机和笔记本电脑。
其他
· 系统启动尽可能快速；
· 工作温度：-10+40℃；
· 存储温度：-25+70℃；
· 工作湿度：小于RF90%；
· 需配备专业级防水防护箱。
三、后期服务:
· 销售商负责设备使用相关培训，包括设备使用操作、升级维护、使用注意事项等。
· 质保期至少为1年。
	台
	1
	允许进口


第十一包：照度/UV/温湿度计         预算15万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	照度/UV/温湿度计
	*至少可同步监测照度、温度、相对湿度三个环境参数，能同时监测紫外强度最佳，但不是必须要求；
测量单位：照度Lx，KLx，温度℃/℉，湿度%，（可选配，紫外强度mW/cm2）
测量范围和精度：
照度：0~130000 Lx；最小0.01 Lx；精度：±5%（10~100000Lx，+25℃和50%RH）；
温度：-30 ～ 80°C；最小0.1℃；精度：±0.3℃(0~50℃)；±0.5(其他温度条件)；
湿度：0 ～ 99%RH；最小0.1%RH；精度：±2.5%RH [25°C, 10 ~ 85%RH]；±4.0%RH [25 °C, 0~ 10% 或 85 ~ 99%RH]；
紫外强度（选配）：0～30 mW/cm2；最小0.001 mW/cm2；精度：±5%（0.1～30 mW/cm2，+25℃和50%RH）；敏感波段至少包含260~400nm。
记录间隔：至少包含1秒、2秒、5秒、10秒、15秒、20秒、30秒、1分钟、2分钟、5分钟、10分钟、15分钟、20分钟、30分钟、60分钟15种记录间隔；
记录容量：≥8000组数据
记录模式：循环测量（当数据存储满时，新的数据将覆盖旧的数据）；一次测量（当数据存储满时，数据采集器将停止记录数据）；
液晶显示项目：记录状态、记录数据的容量、通讯状态、记录模式、电池电量警报、当前读数（照度/紫外强度/温度/湿度）、累计测量（累计照度和累计紫外线总量）、测量单位；
通讯接口：USB

USB通讯时间：下载存满数据的记录仪需要45秒
供电：1节AA电池
电池电量：约6个月
工作环境：温度：-10℃~+60℃，湿度：90%RH以下（非冷凝）
使用条件：不能暴露在冷凝、湿气、腐蚀性气体或有机溶液
探头电缆长度：≥1.5米
	台
	30
	允许进口


第十二包：紧凑型红外热像仪             预算2万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	紧凑型红外热像仪
	提供设备制造商出具的授权书。

*红外分辨率：不低于80×60
热灵敏度：<0.10°C
视场角：41°×31°
*多光谱动态成像：具备MSX功能（红外热图和可见光图像融合功能）；
波长范围：7.5－14微米
3英寸彩色显示屏（320×240像素）
屏幕具有自动定向功能
屏幕为电容式触摸屏
整机重量(含电池)不大于 0.13kg，尺寸(长×宽×高) 不大于125×80×24mm
整机2年保修，探测器10年保修
调色板：铁红，彩虹，高对比彩虹，灰
存储媒介：内部存储卡至少存储500张图像
图像文件格式：标准JPEG，包括14位测量数据
*可传输实时红外视频流和可见光视频流到电脑上
标配专业报告软件来快速导入、编辑和分析热辐射图像，并可生成检测报告
工作温度范围-10°C至+50°C
存放温度范围-40°C至+70°C
	台
	4
	允许进口


第十三包：红外成像温湿度计          预算2万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	红外成像温湿度计
	提供设备制造商出具的授权书。
*探测器类型：热像仪机芯搭载IGM技术
图像帧频: 9 Hz ；
红外分辨率：不低于80 x 60像素；
*调焦：免调焦；
视场角：51°× 38°；
*具有自定义热图像功能，可以用户自主选择需集成的测量类型 (湿度、温度、相对湿度、露点、蒸汽压、混合比)；
调色板：铁红、彩虹、冷色与灰白模式；
标配有激光与十字准星，能精确反应热图像中存在潜在湿气问题的精确位置
配有可拆卸的温度/相对湿度传感器
湿度范围：7%-100% 精度：±1.5% MC
探针湿度测量组：9个材料组
无探针湿度范围：0-100 相对值
无探针测量深度：0.75”(19mm) 
测量分辨率：0.1
相对湿度为0-100% ，精度为2.5%RH
大气温度为0-50 ˚C，精度为 ±0.6 ˚C

露点为-30-50 ˚C，精度为 ±1.0 ˚C

蒸汽压为0.0-12.0kPa，精度为±0.05kPa
混合比为0.0-80.0g/kg，精度为 0.25g/kg
显示屏类型QVGA(320 x 240像素)2.3”彩色TFT图像显示屏
图像文件保存格式BMP，测量值可叠加
存储图像容量9999张图像
激光定向单激光点指向热图像中心位置
连续运行时间最长18小时
电池3.7V，3000mAh锂离子电池，可通过USB接口充电
证书标准EN 61326 (EMC)、EN 60825-1 2类(激光)
机构认证CE、FCC B类
*2年整机保修、10年探测器保修
	台
	2
	允许进口


第十四包：数据采集机箱等                  预算86.880720万元

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	数据采集机箱
	· 数据传输方式：以太网传输模式，传输速度不低于15M采样点/s。

· 支持多种供电模式，内置可充电锂电池。

· 机箱采用无风扇，无噪声设计。

· 通道数：最大支持40个信号输入通道，支持浮地ICP、电压输入，避免传感器接地干扰问题，另外还需要包含2个转速脉冲输入通道，2个信号源输出通道及1个CAN总线输入通道
· 使用温度：-20 ~ 55 
[image: image1.wmf]C
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。

· 保存温度：-20 ~ 70 
[image: image2.wmf]C

0

。
· 最大相对湿度： 95%。

· 设备使用电源：AC 220V±10%, 50Hz±1%，DC 9.6V-42V，要求有内置电池。抗冲击性能：≥ 60 g，抗振动性能：≥ 7.7 g，满足美国军方标准MIL-STD-810F或者其它权威机构标准要求；
	台
	1
	允许进口

	2
	数据采集板卡
	· ★每通道采样率不低于200KHz；
· 每通道24 位A/D转换；
· 每通道最大分析带宽：92kHz，与通道数多少无关；

· 耦合方式：AC，DC、ICP（浮地差分或单端）；

· 高通滤波器：0.05Hz，0.5Hz，7Hz；
· 电压输入范围：电压输入范围：±316mV 到±10V；
· ICP传感器供电方式：4.5 mA，28VDC，适合各家公司的ICP型传感器；

· ★输入幅值精度：优于0.2% @ 1kHz；
· 相位匹配：优于0.3°@10kHz；

· 总体动态范围：优于170dB；

· ★接口：CAMAC，保证线缆连接的稳定可靠性；提供相应通道数的CAMAC转BNC接线；

· 测量过程中，每通道信号过载检查及LED信号灯指示；

· 检查每通道ICP传感器和电缆连接是否正常，并用LED信号灯指示；

· 每通道均有模拟和数字抗混淆滤波器和信号增益放大，软件控制；
	块
	2
	允许进口

	3
	试验分析基础软件平台
	· 基于Windows 软件平台，支持中文操作系统，可以方便的快速完成试验报告;
· ★配置多种光标灵活变换，如主光标，区间光标（可以方便的计算区间内的均方根，均值、最大值和最小值），参考光标，谐波光标、峰值自动搜索光标，以及处理光标功能（可以在另一个窗口显示时域切片或频率切片，可以交互的进行数据对比）；

· 报告模板功能：可以根据用户要求，定制试验报告模板，支持多页报告，批打印；

· ★数据计算功能：对试验数据进行傅立叶变换、逆傅立叶变换、自谱、倒谱、倍频程合成、求和、求平均、最大值、最小值、均方根、计权、三角函数等运算；
· ★活动图片功能：可以在脱离试验软件环境，在任意一台电脑上对图片进行编辑，包括线形、坐标轴属性、光标、动画旋转和缩放等，同时可以将曲线对应的数值输出到Excel表中；

· 数据块编辑功能：允许用户建立多种形式的数据块（谱、自谱、互谱、时间波形、传递函数等）
· 数据接口功能：支持Cada-X，SDF，UFF，Matlab和Wav等格式。
	套
	1
	允许进口

	4
	试验分析软件硬件产品前端平台
	· 提供了数据采集所要求的一组功能以控制数采前端。

· 利用操作系统提供的先进的实时功能。可显示所有系统硬件的设置，自动探测系统硬件的改变和前端配置。
	套
	1
	允许进口

	5
	振动噪声信号处理软件
	· 具有通道分组功能：振动，声学，静态通道和其他，在线测量可对不同的组设定不同的采样频率，并进行不同的分析处理；
· 须提供多种测试跟踪方式：稳态平均（线性/指数/能量/最大最小值保持）、跟踪时间、跟踪转速或其他静态通道、快变通道的量级触发、或手动进行各测试时间块的开始触发。支持预触发模式；

· ★专门的转速信号采集功能：直接在数采前端中把转速脉冲信号精确的在线变成RPM值,以作为测试跟踪/触发信号或扭振原始信号。另外可以生成虚拟转速通道：基于实际的转速测量通道，在线生成新的转速通道，如动力系统第二根轴上的转速（按一定的齿轮比），按转速/车速比换算不同转速的对应车速；
· 原始时间信号记录功能：直接将所有通道的原始时间历程信号记录到计算机硬盘上，可以在实时分析同时以固定采样频率记录连续时间历程；
· 在线生成虚拟通道功能：基于真实测量通道信号，对各通道及各通道之间的连续时域信号进行在线运算，生成新的原始信号通道，对新生成的原始时域信号可以进行各种在线/离线的后处理分析；

· 在线及离线频谱分析功能：时间波形，FFT窄带谱，临界带宽谱，自功率谱，互功率谱，功率谱密度，相位参考谱，1/n倍频程(1/1, 1/3, 1/12) 谱，频响函数 (H1, H2, Hv)及相干性，总量级分析；

· 在线及离线频率成分切片分析功能：在线或离线得到阶次/频率/倍频程切片，以分析某成分随工况的变化；

· 在线及离线偏移阶次分量成分的分析，如跟踪新能源汽车发动机转速的三维频谱分析结果中的电机阶次分量的分析；

· 在线及离线IEC声级计测试功能：支持指数平均和线型平均，指数平均包括：快/慢/脉冲/自定义时间常数，线性平均包括Leq的连续等效声压级，以及用户自定义平均；

· 在线及离线心理声学指标分析功能：响度（ISO 532B，自由场和混响场），尖锐度，语言清晰度（Open/Closed）；
· 在线及离线扭振测试和分析功能：对专用转速通道所采集得到的高精度转速时域动态信号，进行扭转振动信号相关的频谱、阶次谱、及总量值等分析。可以直接得到扭振角、扭振角速度、扭振角加速度等量；可从三维瀑布图中判断出轴系扭转振动的固有频率；

· FFT窗函数：UNIFORM，Hanning, Hamming, Blackman, Flattop, Kaiser-Bessel, Force, Exponential, Force-Exponetial。对于互谱或FRF分析，可以对响应信号和参考信号分别设定不同的窗函数；

· FFT重叠率：0-100%用户自定义；
· ★FFT在线及离线谱线数：16-65536；
	套
	1
	允许进口

	6
	模态测试软件（建模）
	· 软件内可以建立模态分析的几何模型，以3维方式显示测量和分析结果；
· ★几何模型可以定义单个部件和多个部件的装配体，每个部件可以定义为不同的颜色，动画显示时可以只显示某个部件；
· 几何模型可以由三维CAD软件导入；
	套
	1
	允许进口

	7
	模态测试软件（高级测试）
	· ★提供锤击法及激振器法两种模态测试方法，

· 锤击法：两种锤击法模态试验方法，支持固定敲击点移动响应点和固定响应点移动敲击点的方法，要求

· ★软件自动进行多次平均

· ★软件自动计算测量参数，如触发量级、测量带宽和加窗参数。

· ★自动进行过载剔除、连击剔除、并用声音提示。

· 多激振器法：支持多激振器模态试验，要求

· ★支持4个以上激振器；
· 输出 Random, Burst Random, Sine and Chirp 等激励信号；

· 实时示波器，测量前在时、频、和1/3倍频域中检查信号是否正常；

· 可以交互式设置：带宽，分辨率，加窗，触发，重叠等；

· 对参考通道和响应通道可以设置不同的窗函数，包括UNIFORM, 海明，海宁，Blackman, Kaiser-Bessel, 力，指数，平顶窗等；

· 不低于8000条在线FFT谱线；

· 每通道分析频率范围不低于23 kHz；

· ★在线实时分析:时间波形, 线性FFT谱, 频响函数 (H1, H2, Hv),相干函数。

· ★驱动点FRF检查。

· ★各激振器PCA（主分量）检查
	套
	1
	允许进口

	8
	模态分析软件
	· ★含有最小二乘复指数法（LSCE）和最小二乘复频域法（PolyMax）模态参数识别方法，模态参数识别软件支持大阻尼，模态密集的系统；

· 含多种模态参数质量的评价方法：稳态图， MAC模态置，CMIF等多种方法；
	套
	1
	允许进口

	9
	3向ICP型加速度传感器
	· 灵敏度：100mv/g

· 量程： ±50 g pk 

· 分辨率： 0.0001 g 

· 频率范围：  0.5 to 5000 Hz
	个
	2
	允许进口

	10
	3向加速度传感器4芯电缆
	· 4芯线缆

· 4-socket到3个BNC接头，BNC接头标准X,Y,Z

· 长度6米
	个
	2
	允许进口

	11
	单向加速度传感器
	· 灵敏度：100 mV/g

· 量程： ±50 g pk

· 分辨率： 0.0001 g rms

· 频率范围： 1 to 10000 Hz
	个
	4
	允许进口

	12
	单向加速度传感器4芯电缆
	· 4芯线缆

· 10-32到BNC接头，

· 长度6米
	个
	4
	允许进口

	13
	力传感器
	· 量程： 500 lb

· 敏感度： 10 mV/lb

· 低频下限： (-5%) 0.0003 Hz

· 高频上限：36000 Hz

· 温度范围：-65 to +250 °F(-54 to +121 °C)
	个
	3
	允许进口

	14
	力传感器连接电缆
	· 低噪声同轴线缆

· 10-32到BNC接头

· 长度6米
	个
	3
	允许进口

	15
	麦克风（1/2吋）+ 前置放大器 + TEDS
	· 频率范围：3.15到20kHz

· 动态范围：17db到138db

· 灵敏度：50mv/Pa

· 配套10米长连接线缆 
	个
	2
	允许进口

	16
	连接线缆
	· RG-58线缆，

· BNC到BNC接头

· 长度10米
	个
	2
	允许进口

	17
	麦克风标定器
	· 工作频率：(±1%) 1000 Hz

· 输出：114 dB re 20 µPa

· 失真： <2 %(<)

· 配置：手持式
	个
	1
	允许进口

	18
	动力修改预测软件
	· 可利用动力吸振器有效的降低振动能量；

· 可通过增加质量或改变局部刚度来移动共振频率；

· 可通过减少质量来减少附加质量的影响，从而得到正确的固有频率。

· 可以在不修改结构的物理特性的情况下，预测结构修改的影响；

· 可以在不进行重复测试的情况下，评价结构设计变化；

· 可以全面评价特定结构修改的影响。
	套
	1
	允许进口

	19
	100N模态力锤
	· 灵敏度： (±15%) 50 mV/lbf 

· 量程： ±100 lbf pk 
	个
	1
	允许进口

	20
	6米力锤连接电缆
	· 通用同轴线缆，

· BNC到BNC接头

· 长度6米
	个
	2
	允许进口

	21
	500N模态力锤
	· 灵敏度：(±15%) 10 mV/lbf

· 量程： ±500 lbf pk

· 配套6米长连接线缆
	个
	1
	允许进口

	22
	转速传感器套装
	· 配套5米半径码盘

· 配套5m半径码带

· 带安装支架
	个
	2
	允许进口

	23
	激光转速传感器，带2.4m线缆
	· 速度范围：1-250000转
· 工作温度：-10到70°C

· 电源输入：3.3到15vdc@45mA
	个
	2
	允许进口

	24
	三轴加速度传感器
	· 灵敏度： 100 mV/g

· 量程： ±50 g pk

· 分辨率：0.0002 g rms(、
· 频率范围：2 -5000 Hz

· 配套6米长连接线缆
	个
	1
	允许进口

	25
	三轴加速度传感器线缆
	· 4芯线缆

· 4-socket到3个BNC接头，BNC接头标准X,Y,Z

· 长度6米
	个
	1
	允许进口

	26
	单轴加速度传感器
	· 灵敏度： 100 mV/g

· 量程： ±50 g pk

· 分辨率： 0.00015 g rms

· 频率范围：0.5 到10000 Hz

· 配套6米长连接线缆
	个
	2
	允许进口

	27
	单轴加速度传感器线缆
	· 低噪声同轴线缆

· 10-32到BNC接头

· 长度6米
	个
	2
	允许进口


第十五包：超高速摄像机                预算90万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	超高速摄像机
	1、采用宽屏CMOS成像感应器，在最高分辨率的情况下具备每秒12000帧的传递速度；

2、最高分辨率@拍摄速率以及最高拍摄速率：1280×800@12600帧/秒、最高拍摄速率820000帧/秒

3、像素数：1024000

4、连续可调分辨率：128×16

5、像素大小：28μm

6、传感器尺寸：35.8 mm×22.4 mm

7、图像深度：12位

8、灵敏度：100000黑白/10000彩色

9、最小曝光时间：1μs （500 ns）

10、内存容量：≥288GB

11、记录时间：≥15.98s

12、闪存：≥1TB

13、自动曝光控制：自适应调整曝光时间

14、EDR曝光控制：1帧图像可以设置2种曝光时间

15、快门类型：电子快门，全域

16、触发模式：触发点可控（前/后触发记录）；IBAT（Flex除外）；软件触发；OCC触发；硬件触发（BNC）；Burst模式

17、帧同步：独立FSYNC BNC同步端口，支持内部/外部时钟源；IRIG in/out; Ready output; Strobe output; SMPTE; Genlock

18、信号输入/输出：

(a) 多功能输入/输出端口：FSYNC, Trigger, Timecode In, Timecode Out, Strobe BNCs, Range Data input, Remote port, GPS input

(b) Capture端口: Event, Trigger, Strobe ,Ready, IRIG In, IRIG Out, Video Out, Serial Port,Power Out, A-Sync (IBAT Trigger), Pretrigger/Memgate

(c) Capture电缆: Ready, Strobe, A-Sync, Pre-trigger, Video

(d) Break-Out-Box( 可选): IRIG-in, IRIG-out, NTSC/PAL Video, Trigger, Event, Strobe, A-Sync,Pre-Trigger/Memgate, Ready ( 不能通过BoB对像机供电)

19、通讯接口：千兆以太网；10Gb以太网

20、粒子图像测速(PIV)：550ns

21、靶场数据输入：支持

22、相机控制：自带品牌的软件或视频输出端口；OCC；RCU可选

23、自带品牌软件：像机设置、分析回放、运动分析（位移/速度/加速度/角度/角速度）、视频处理、文件管理及格式转换

24、视频处理：亮度；增益；伽马值；饱和度；色调；白平衡；色彩增值算法；光斑；基色；色调曲线；滤镜；色彩矩阵；图像翻转和旋转；裁剪；缩放

25、文件格式：Cine, Cine Compressed, Cine RAW, AVI, Multipage TIFF, MXF PAL, MXF NTSC, QuickTime, Windows BMP, OS/2 BMP, PCX, TGA, TIFF, LEAD, JPEG, JTIF, RAW, DNG, DPX, h.264 mp4

26、视频输出：模拟和双HD-SDI（4:2:2/4:4:4）数字视频独立输出

27、时间标记：自动逐帧标记时间

28、记录模式：连续/多段：支持；最多63段

29、附加功能：门控记忆、事件标记、图像处理、回放速度调节、第二IP地址、SDK系统开发工具

30、镜头：尼康F型（标准）；佳能EOS型/C型（可选）

31、电池：不支持

32、电源：100～240VAC, 280W；20～28VDC

33、体积：不大于28cm×19cm×18.88cm（长宽高，无镜头/手柄）

34、重量：不大于8.1kg（无CineMag IV/镜头）

35、工作温度/湿度：-10～+50℃（-30～+55℃, Optional）@8%～80%RH

36、存储温度：-20℃～+70℃
	套
	1
	允许进口


第十六包：一体化宽频加速度仪          预算51万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	一体化宽频加速度仪
	集成三分向宽频带地震计、数据采集器和通信单元，防水不锈钢外壳（IP68防水等级）；
传感器性能：
1、 力平衡负反馈式速度传感器，三轴正交一体（ZNE），误差小于±0.05°

2、 频率响应：10s-100Hz；灵敏度：2*1000 V/(m/s)；自噪音低于NLNM：7s（0.15Hz）-4Hz
3、 传感器动态范围148dB（1Hz）151dB（5Hz）；十字交叉抑制>65dB；线性度>90dB

寄生共振频率>450Hz；可工作倾斜范围±2.5°；70%临界阻尼
4、 三个独立传感器摆锤位置输出（单端），无需锁摆，通电即用；
5、 标定信号类型：正弦标定、脉冲标定额白噪音标定
数据采集器性能：
6、 数据采集器类型：四阶Σ-Δ
7、 3通道24位ADC，通频带内的动态范围超过135dB，采样率1-1000sps，绝对精度 <0.15%；
8、 抗混叠滤波器160dB，输入阻抗117kΩ，带外抑制140dB，线性度110dB，共模抑制比80dB；
9、 控制软件支持、可多模式触发。
通信单元性能：
10、0.38s数码延迟（采样率250sps），1s传输延迟
11、16G存储空间；以太网口输出；可拓展内存；数据提取方式：安全文件传输协议
12、内部时钟，时间源GPS、GLONASS、NTP（网络授时协议），授时精度<1μs，守时精度<100μs/每天
13、系统健康可控
工作环境：温度-20-+75℃，湿度无要求
设备体积重量：便携
具备技术支持和免费升级
	台
	6
	允许进口


第十七包：试验协同控制与多参数振动采集系统       预算167万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	试验协同控制与多参数振动采集系统
	1.总体要求：

1.1 该系统用于地震模拟振动台试验的动态数据采集分析与试验协同控制，主要包括数据采集主机与通道、数据采集控制与分析软件、试验仿真实时协同系统、配套加速度计与辅助装置等。

1.2，该系统应采用国际上同行业中先进设计思想，成熟的制造技术，具有优良的品质和可靠性，具有良好的操作性和方便的维修性以及安全性，采用的技术必须符合ISO-9001标准以及相应的国际标准和中国国家标准。

1.3，该系统关键部件应采用进口高端品牌，投标时提设备及关键附件的清单，包括设备生产厂家、型号等。

1.4，该系统应能够与用户现有液压伺服试验台架系统无缝融合，实现试验数据的动态同步采集、仿真模型的实时交互，可用于开展拟动力试验、实时混合试验，以及开发用户自定义高级外控制试验算法；由于本项目系统较为复杂，要求供应商投标时应提供现场便携式软件展示。
2.技术参数：

2.1. 数据采集主机与通道具有如下功能：

1)*采集系统基于PXI/PXIe总线模块化架构，采用插卡式数据采集卡完成96通道信号同步采集功能，且同一机箱内硬件通道数可扩展至不低于256通道；机箱每插槽专用带宽不低于1 GB/s，系统带宽不低于4 GB/s；提供用于PXI模块的内置10 MHz参考时钟、PXI触发总线和PXI星形触发，以及用于PXI Express模块的内置100 MHz参考时钟、SYNC 100和PXI星形差分触发；

2)主机需采用嵌入式控制器，配置不低于Intel 双核及以上处理器，4GB以上内存，500GB以上硬盘，2x千兆以太网络连接，2xUSB3.0端口，1xRS232端口；具有8 GB/s系统带宽和4 GB/s插槽带宽；可接受外触发同步信号；

3)通用电压采集通道数不少于32，内置抗混叠滤波器与缓冲式IIR滤波器，截止频率可选择（2Hz至2kHz），采用直接内存读取DMA技术，板载内存可存储1022样本，每通道采用独立Delta-sigma ADC，分辨率不低于24位，同步采样率不低于50 kS/s/ch，各通道同步采样，量程可选择（+/-100mV~+/-10V）；总吞吐量不低于20 MS/s ；精度可达291 µV；支持模拟和数字同步触发；

4)加速度/电压采集通道数不少于32，内置IEPE调理电路、TEDS传感器数据表格、可编程增益放大器、可编程抗混叠滤波器，采用直接内存读取DMA技术，板载内存可存储4095样本，每通道采用独立Delta-sigma ADC，分辨率不低于24位，动态范围不低于110dB，同步采样率不低于200 kS/s/ch，各通道同步采样，软件可选直流交流耦合，量程可选择（+/-1V至+/-10V），最小灵敏度2.2 μVrms，激励电流4 mA，总谐波失真98 dB；支持模拟和数字同步触发；

5)应变/电压采集通道数不少于32，可自动设置激励电压，支持全桥、半桥、1/4桥或者电压测量模式，内置TEDS传感器数据表格、可编程抗混叠滤波器和数字滤波器，采用直接内存读取DMA技术，板载内存可存储1022样本，每通道采用独立Delta-sigma ADC，分辨率不低于24位，同步采样率不低于25 kS/s/ch，各通道同步采样，量程可选择（+/-25mV/V~+/-100mV/V）；可编程激励电压范围0.625 V到10 V；支持模拟和数字同步触发；带宽不低于11 kHz；

6)提供系统机架式安装和运行所需要附件，包括端内部连接电缆与线槽、机架面板接线端子（BNC/DB/LEMO/RJ）和外部链接电缆（每根长度不少于10m），可直接连接传感器。
2.2.数据采集控制与分析软件具有如下功能：

1)系统软件需运行于独立的Windows系统上位计算机（2套）。上位机要求：Intel Xeon E5-1650v4 3.5 15M 2400 6C CPU、NVIDIA Quadro K420 2GB 1st GFX、32GB DDR4-2400 (4x8GB) RegRAM、Turbo Drive G2 256GB PCIe 1st SSD、1TB 7200 RPM SATA 1st HDD-1TB 7200 RPM SATA 2nd HDD、2*1.8in.SSD2TB、24英寸超窄边框 IPS 显示屏、Windows 7 Pro 64 Bit China 8GB以上内存；键盘和鼠标；千兆以太网络连接；

2)*配有数据采集软件软件，无需编程即可快速配置项目，功能包括定义触发、选择滤波器、信号采集、信号处理、结果显示、数据存储流盘、数据回放；可实现基于时间的连续采样、触发采样、循环以及逻辑采样等；

3)配有完整的在线和后处理分析软件，无需任何代码编程即可进行多种数学和统计分析功能，包括时间历程波形数据分析与编辑，FFT频谱分析与编辑，谐波失真分析，系统传递函数计算等； 
2.3.试验仿真实时协同系统具有如下功能：

1)协同系统需配置独立的实时系统计算机。计算机要求：Intel四核及以上处理器，硬盘500GB以上，4GB以上内存，千兆以太网络连接；

2)*协同系统可运行自定义结构振动和加载试验流程及仿真模型，以结合用户现有液压伺服试验台架系统开发高级外控制试验算法，开展结构拟动力试验及实时混合试验，可兼容Simulink算法及仿真模型与Opensees等结构有限元模型；投标时应提供现场软件展示与具体实施方案；

3)协同系统预留反射内存卡插槽，用于扩展与地震模拟振动台控制系统之间进行实时通信，可读取和写入振动台控制与内反馈信号；投标时应提供与具体实施方案以及能够与现有振动台兼容的证明材料；

4)协同系统预留不少于4个PCI总线插槽，用于扩展实时试验反馈信号采集通道，可监测试件响应；投标时应提供具体实施方案；

2.4.配套加速度计有如下功能：

1)个数不少于16个；

2)类型：IEPE型传感器；

3)灵敏度(±10 %)：不小于1000 mV/g；

4)量程：±5g 峰-峰；

5)频响范围 (±5 %)：0.1 到400 Hz；

6)分辨率：不低于0.000003g rms；

7)非线性度不大于1 %；

8)横向灵敏度不大于5 %；

9)过载能力(冲击)：±300g 峰-峰；

10)温度范围 (工作)：-18到+80°C；

11)粘贴方式安装，并具有绝缘性能；

12)提供系统运行所需要附件，包括长度不低于2m的屏蔽电缆，以直接连接传感器。
2.5.其它辅助装置包括：

1) 1套屏蔽机柜，内置风扇组件与电源插口，以实现整套系统的机架式安装；

2) 1套UPS电源，供电能力不低于1000VA，以保护整套系统的运行数据安全；

3) 1套千兆以太网关，以实现各节点计算机的实时通讯；

4) 1套打印机，不低于38页/分钟，打印分辨率不低于1200*1200dpi，能够自动双面打印，大容量硒鼓可打印9000页，3寸彩色触摸屏；
5) 1套扫描仪，高拍式；分辨率1600dpi；能成册扫描；具备曲面展开、变形矫正功能；具有SDK二次开发，支持系统对接；1.5s/p; 支持A3；1800万像素；一键OCR；自动纠偏；自动去手指。
3，售后服务、验收及运输等要求

3.1.售后服务：

1)质量保证期从在用户现场最终验收合格后开始计算12个月止。产品（包括零、配件）的在质量保证期内, 凡因正常使用出现的质量问题，供应商应提供免费维修或更换。保修期后仪器终身维修服务；供应商在接到用户要求对所购设备进行维修的通知后，维修服务中心应立即给予答复(限时12小时内)；必要时派合格的维修工程师在48小时内到用户现场进行维修；

2)测试设备保修期过后,用户可对设备进行维护、修理、保养和计量标定，供应商能终身提供广泛优惠的技术支持及备件供应。
3.2 验收标准及验收程序：

3.2.1 验收标准：按照验收内容的外观质量，参数检验，设备性能，软件功能等技术规格进行验收，确认满足买方需求。

3.2.2 技术资料：

1)提供设备出厂合格证书，装箱单等文件；

2)提供仪器的使用说明书（中文和/或英文）；维修手册；

3)设备安装图、系统原理图、对外能源需求接口图、程序编制说明、操作规程、备件清单、主要外购件使用说明书、随机附件和易损件清单等；

4)控制系统软件、安装恢复光盘及操作手册；

5)上述资料提供电子版和纸质文件各3套，随设备一起提供。

3.2.3，验收程序：

在用户现场地点调试完毕后，由双方指派技术人员，进行验收标准要求的各项验证测试，合格后双方签字。如不合格，用户有权拒收。对不符合要求的部分，由供应商负责在一个月内整改完成，全部达标后，双方签字认可。

3.2.4，现场培训：

1)供应商应向用户提供基本原理、运行维护、系统应用等方面的详细培训计划，用户现场进行集中培训，培训时间不低于3个工作日；

2)保证用户在仪器使用过程当中遇到技术问题时，能及时予以指导，必要时提供现场培训。
	套
	1
	允许进口


第十八包：温控应力路径静三轴试验系统      预算105.9万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	温控应力路径静三轴试验系统
	1、*数字式电机加载系统，不需要液压源，节能环保。通过RS232串口与外部控制连接的50N数字荷载架，给系统施加轴向应力，可以在软件控制下实现应力/应变控制实验；最大轴向荷载能力：50kN；控制速率：0.00001mm~9.99999mm/分钟。

2、压力室：包括排水、不排水和拉伸试样帽，底座，以及所有连接管路和液压接头；降温系统在压力室内部盘曲弯管。最大试样直径：70mm；最大压力：3000kPa；

3、采用内置式水下荷重传感器，包括：加载锤，加载螺旋和电子联结头；量程：50kN；精度：全量程的0.1%。

4、*围压和反压控制采用两台200cc/3MPa 高级数字式压力/体积控制器施加，独立控制或计算机控制轴压/体积，超过压力和体积的自动保护装置。体积精度为测量值的0.25%（+/-30立方毫米）。压力精度为全量程的0.1%。体积变化测量和显示至1立方毫米(0.01cc)。压力调节和显示至1kPa。

5、围压和反压控制器自带控制键盘和显示屏，直接显示加载压力和体积信息，可以单机使用独立控制压力或者体积，也可以连接电脑通过软件进行控制。
6、所有压力／体积控制装置可以直接在控制器自带键盘上控制压力和体积，可作为独立液压源使用，自带伺服控制电路板以及数模转换电路，直接显示数字式的压力和体积信息。

7、线性位移传感器，带有电子联结头；量程：50mm；精度：全量程的0.25%。

8、配置单个8通道路测量通道：动态测量荷载、变形、孔压，并预留其它测量通道不少于5个。

9、孔压传感器，带有电子联结头；量程：2Mpa；精度：全量程的0.15%。

10、温度控制系统： 温度控制范围从-40℃到60℃，需包含环境腔用于缓冲压力室和大气之间的温度变化，包括温控系统和压力室内置散热管。
11、*控制装置兼容性：所有配套的压力/体积控制装置和软件可以单独使用，可以与进口或国产三轴进行兼容使用，方便用户自主搭建相关试验设备。需提供国内用户使用压力/体积控制装置和软件进行自主搭建相关试验设备的案例，必须注明用户的联系方式。

12、软件包括功能包括：


数据采集：仅用于数据采集；；

标准三轴测试：不固结-不排水；固结-不排水， 带孔压测量；固结-排水，带孔压测量；

先进荷载：荷载控制；低频循环加载；


KO试验；

应力路径：线形应力路径-p，q 或 s，t。
13、需提供利用投标静态三轴设备在国内重要期刊公开发表的论文，必须注明期刊和作者，证明其设备已经得到广泛应用和认可。

14、提供投标品牌静态三轴设备在国内用户的详细的实验测试报告，包括从样品准备、试样安装、实验设置和试验开展等各个步骤的内容，每个步骤需有操作照片和软件截图，需要展示最终测试结果与实验曲线，注明数据出处的国内用户名称和联系方式。

15、提供近3年5套以上投标品牌静态三轴设备产品在国内用户的实物图片，必须著名用户的联系方式。
16、提供国内用户对投标品牌设备的整体评价,复印件需加盖国内用户公章。
	套
	1
	允许进口


第十九包：岩土矿物分析仪          预算31万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	岩土矿物分析仪
	1． ★光学系统：国际最先进的ICCS无限远轴向、径向双重色差校正及反差增强型光学系统。

2． 观察方式：反射光单偏光、360°可调偏光，透射光明场、单偏光、360°可调偏光。

3． 检偏器：360°可调，精度0.1°。

4． 聚光镜：消色差消球差聚光镜。

5． 观察方式切换：不少于6位的功能转盘。

6． 镜筒：30°倾角观察镜筒，眼距调整范围50~75mm；目镜观察与显微摄影可同时进行，无需切换。

7． 目镜：10x视场数不小于23。每个目镜均可单独进行屈光度调整。

8． ★物镜：物镜带有EC反差增强标识，同时配置5x，20x，50x，100x目镜各1个。

9． 照明装置：透射光及反射光均使用12V100W卤素灯照明，灯箱带专用夹具，更换灯泡不需用任何工具。

10． ★物镜转盘：不少于6孔多功能物镜转换器，可同时安装6个物镜。每个均可物镜可调整对中，保证载物台旋转过程中样品不会移出视场。

11． 偏光旋转载物台：大尺寸190mm直径圆形载物台，稳定性高。可旋转360°，旋转调节精度0.1°；可进行45°定位设定。带有可微调可拆卸样品夹具移动尺，移动范围28x46mm。 
12． 其它附件：色温平衡两个，十字线10mm/100等分的目镜测微尺一个，1/100mm台尺一个，压平器一个，石膏试板一个、云母试板一个、石英消光片一个、卤素灯泡2个。

13． 图像采集：进口工业级高分辨率彩色CCD，有效像素500万像素。

14． 图象处理分析硬件：商用台式机（酷睿I5处理器/500G硬盘/8G内存/22”LCD显示器/DVD 刻录）、彩色喷墨打印机（打印速度：黑白：20ppm 彩色：16ppm，最高分辨率： 1200×1200dpi）。

15． 图象处理分析软件： 中文界面软件，软件有长度测量、轮廓测量、角度测量等图像处理功能，图象信息包括图像序号、取图日期、显微镜设置、曝光值、尺寸和标尺、对比程序等等。
	台
	1
	允许进口


第二十包：无线振动测量系统等              预算53万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	无线振动测量系统
	1.设备主要配置组成：

  （1）无线网关，1台；

  （2）无线三轴振动仪，8套；

  （3）无线采集系统应用软件，1套。

2.设备主要技术指标

  （1）结构和功能要求
1）实验设备要求传感器无线传输数据，无线系统通讯接口或协议越丰富越好，兼容性要强且能够符合国际国内通用协议接口，例如：Ethernet TCP/IP、Modbus 485/232等。
2）设备具备电池供电功能，无线通讯断路状态下传感器内存能存储数据不丢失，传感器数据存储量要求20M Byte或100万点数据。

3）系统具有动态数据采集能力，SPS不小于1000。能实时无线传送数据或自动下装传感器内存记录数据。
4）无线系统上位机软件有数据存储格式自动分类功能，数据实时图形化界面，软件含振动数据分析工具FFT, PPV, Velocit，PSD至少具备两项。

5）无线传感器要求金属外壳，防锈防水设计。不锈钢或铝材料均可，防水性能IP65以上等级。无线传感器自带大容量供电电池不小于1000mAh，无线发射低功耗在线可持续工作18~24个月，整体结构不大于150mm*150mm*150mm。
6）传感器便于安装无需开孔或焊接，损伤被测结构体，维护成本小。

7）产品有CE认证。

（2）主要技术参数
*1）传感器具备2.4G频率无线通讯功能，符合IEEE802.15.4或IEEE802.11标准。
*2） 无线传感器要求集成供电单元，设计结构一体化，不允许分体安装。电池采用大容量锂电池，容量不低于1000mAh。可视条件无线通讯距离不低于300米。设备防水性能IP65以上。

*3）网关具备外部供电与电池供电的冗余功能，外部电源断电时电池供电自动切换。支持EthernetTCP/IP、RS485/232标准通讯接口协议。网关供电电池容量不低于800mAh，可视条件无线通讯距离不低于600米。设备防水性能IP65以上。

*4）传感器集成数据内存芯片，通讯离线状态支持测量数据本地存储功能，存储容量至少50M或100百万点数据。

*5）无线系统硬件均支持环境运行温度：-20 °C~ +65 °C
*6）上位机软件图形化显示，操作界面布局合理易于使用。提供振动数据分析功能：FFT, PPV, Velocit，PSD至少具备两项。数据导出报告符合DIN4150-3标准 (Excel, PDF and Word)。
7）无线三轴振动仪

    测量范围：±2G

    精度：±0.1%

    测量带宽：0—700 Hz

    零点温度漂移：±1 mg/°C
    采样率可调：1 Hz—1000 Hz 

    时钟同步精度：±2.5 ms (25°C)

    抗冲击力：200g

    高低限报警：可自由设置

    无线通讯距离：300米 (L.O.S.) 

    可充电容量：1000mAh

8）无线网关

    无线工作协议：IEEE 802.15.4 或IEEE802.11

传感网络拓扑协议：IEEE 802.15.4 Peer-to-peer/ Star或 MQTT
数据通讯速率：230 Kbits/s

多通道抗干扰：ISM 2.4GHz – 16 Channels

射频传送能量：18 dBm

接收灵敏度：-95,5 dBm — -101 dBm

安全编码：AES 128 bits

无线电通讯距离：600米 (L.O.S.)

9）无线采集系统应用软件 

    数据获取组态，3种工作模式：数据抓取、自定义采样、周期休眠模式。容易与第三方软件或硬件集成，OPC标准数据格式。高速数据采样情况下，数据存储与导出功能，CSV格式（Access，Excel,Malab,Labview…）报警阀值设定，可通过Email报告自动转发提醒。无线网络信号监测指示。支持多种振动量分析工具：FFT、PPV、Velocity，产生符合DIN4150-3标准的测试报告。

3.对投标人的资格要求

（1）投标设备应是成熟的标准产品，必须使用可靠，采用先进的电子系统。有较好的使用业绩，必须提供至少同型号3家以上的用户清单。

（2）投标人应负责设备的功能、质量、使用性能、供货的完整性、安装指导、现场培训及调试。
	套
	1
	允许进口

	2
	结构健康监测系统
	1.设备主要配置组成：

  （1）通用传感器信号采集系统，1套（含16个振动传感器）；

  （2）嵌入式控制系统，1套；

  （3）高速振动测量系统，1套；

  （4）应变采集系统，1套。

2.设备主要技术指标

（1）通用传感器信号采集系统

1）可以进行振动信号的采集以及通用电压信号采集以及处理。
2）振动采集:

*针对PXIe振动采集设备进行测试和验证

*传感器均使用IEPE电流激励

*加速度计灵敏度范围：10 mV/g - 100 mV/g, 
*用于780988-01和780989-01加速度计的线缆

*具备底噪同轴电缆

测量范围至少正负300gpk
非线性度不大于5%

过载极限至少5000gpk

工作温度范围最大值至少200摄氏度

输出阻抗不大于400欧姆

3）通用传感器信号测量：

*16路模拟输入通道，

*采样率为2MS/s(单通道)1MS/s（多通道）

*16位分辨率 ，输入电压范围+/-10V

2路模拟输出通道，每通道采样率2.86MS/s，16位分辨率，+/-10V

24条双向数字I/O通道，4个32位计数器

模拟输入采样速度定时分辨率不大于15ns
模拟输入采样速度定时精度小于采样率的60ppm倍

模拟输入范围最小值不大于0.5V

模拟输入偏置电流不大于正负200pA

模拟输入缓存大小不小于4000个采样点

模拟输出的定时分辨率小于15ns

模拟输出的输出阻抗不大于1欧姆

计数器基准时钟精度至少为40ppm

4）结构和功能要求
   传感器要求BNC接头，可以接受外部IEPE激励

信号测量设备要求具有PXIe总线，支持LabVIEW语言编程。

5）设备附件配置内容
68针同轴屏蔽电缆以及屏蔽式接线盒

（2）嵌入式控制系统
1）可搭载模块化仪器，实现传感器信号采集以及反馈输出的功能。
2）工控机箱

*机箱有8个PXI/PXIe插槽

*每个插槽最大2GB/s的带宽，8GB/s的系统总带宽

*工作温度范围是0到50度

*兼容PXI，PXIe，CPCI和CPCIe总线

交流输入过流保护至少5A
交流输入有效性典型值至少50%

至少有1个风扇，每个风扇至少为50cfm

最大海拔高度不小于1000m

星形触发总线槽间偏移最大不大于500ps

3）嵌入式控制器

*具有8GB/s的系统总带宽

*单通道1600MHz DDR3 RAM

*控制器要求PXIe总线接口

*CPU 要求4核2.6G,内存4GB,硬盘250G,

包含4个以上USB接口，其中至少2个USB3.0

2个千兆以太网口

最大海拔高度不小于1000m
重量典型值不大于2kg

最大工作温度不小于30摄氏度

最大储存温度不小于40摄氏度

相对湿度最大值不小于70%

 4）结构和功能要求
实验设备要求具有PXIe总线，支持LabVIEW语言编程。
可以通过编程，控制每个测量设备的参数设定，通道设定，数据采集，数据处理，数据显示和数据存储。 

5）设备附件配置内容
    电源线，鼠标，键盘以及显示器

（3）高速振动测量系统
1）可以进行振动测量与数据的分析处理。.

2）振动测量:

*16路同步振动信号采集

*每通道采样率 204.8kS/s

*每通道采集可达24位精度，最低分辨率2.2µV, 
*每通道动态范围是114dB

*每通道提供4mA激励电流

支持DC耦合和AC耦合

输入缓存大小至少4000个采样点
TEDS最大线缆长度不小于50ft

采样速度分辨率不大于200uS/s

最大海拔高度不小于1800m

工作温度最大不小于50摄氏度

3）结构和功能要求
实验设备要求具有PXIe总线，支持LabVIEW语言编程。
可以通过编程，控制每个测量设备的参数设定，通道设定，数据采集，数据处理，数据显示和数据存储。 

4）设备附件配置内容
振动测量需要BNC接线接口的相关附件
（4）应变采集系统

1）可检测的信号包括: 电桥应变测量,模拟传感器的信号采集功能.
2）应变测量:

*8路同步采样模拟输入通道 

*25 kS/s/通道的采样率

*每通道24位ADC

*各路通道可支持1/4桥或半桥式或全桥式电阻

每通道抗混叠滤波

缓存大小至少500个采样点
可以产生至少3.3V激励信号

增益稳定度每摄氏度不大于24ppm

1kHz以下频率共模抑制比至少65dB

通带平坦度最大不超过0.1dB

3）图形化编程平台

*支持图形化编程

*具有振动采集与分析功能

*提供丰富的数据处理函数库

*可生成可执行文件与安装文件

4）结构和功能要求
实验设备要求具有PXIe总线，支持LabVIEW语言编程。
可以通过编程，控制每个测量设备的参数设定，通道设定，数据采集，数据处理，数据显示和数据存储。 

5）设备附件配置内容
应变测量需要螺栓端子方式接线的相关附件

3.对投标人的资格要求： 
投标人应负责设备的功能、质量、使用性能、供货的完整性、安装指导、现场培训及调试。
	套
	1
	允许进口


第二十一包：交通行为与安全虚拟现实仿真实验平台     预算68.1万元 

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	交通行为与安全虚拟现实仿真实验平台
	1、模拟器驾驶舱
1/4实车座舱，左舵；
3个42寸及以上液晶显示器（参数要求见显示系统）；
5.1声道音响； 

支持力回馈的主动转向系统；可采集方向盘转动位置、速度及扭矩，转角范围不小于±540度，最大输出扭矩不小于25.8牛米；
支持手动或自动变速器（1-5档及倒挡）；
支持机械或液晶仪表盘，含转速表、速度表、转向信号灯指示、车灯开关、点火钥匙开关、紧急状态开关、其它指示灯等；
支持刹车、加速、离合踏板（手动变速器）；
支持各类车辆故障、警告、指示灯光；
支持交流220伏电源；
含安全带、汽车座椅、手制动等实车附件
	套
	1
	允许进口

	
	
	2、数据采集模块
传感器支持下列数据采集功能：方向盘、加减速、刹车、离合（手动变速器）、挡位、手制动、安全带、喇叭、灯光、雨刮器等的状态信息。
支持数据接口：USB，RS-232
	套
	1
	

	
	
	3、系统控制计算机
CPU：i7或E5，支持1颗及其以上处理器；
存储器：固态硬盘不小于250GB或机械硬盘不小于1T；
内存：不少于16GB DDR4；
显卡：专业级显卡，显存不小于6GB，支持HDMI接口；
网卡：有线网络接口*2（千兆位网卡）
操作系统：Win10 64位专业版
电源功率：不小于850瓦
	台
	4
	

	
	
	4、显示系统
多通道LED显示屏；
不小于42英寸，分辨率不小于1920*1080；
视野角度：水平150度，垂直28度；
	台
	3
	

	
	
	5、模拟仿真软件系统
支持各种道路场景的三维建模；支持各类自然环境的模拟与仿真（雨雪雾等）；能够仿真各类道路设施的工程特性（横纵坡度、标志标线）；支持各类型的交通方式（机动车、慢行交通方式等）在交通环境中的特性分析与计算；提供与其它交通仿真软件的数据接口；
	套
	1
	

	
	
	6、售后服务
提供不少于10小时的软硬件操作培训；
软件使用中不含其它强制性条款；
	
	
	

	
	
	7、空调
制冷量：不小于7200W（3匹）；
空气开关（3P 32A）
	台
	1
	


第二十二包：温控高压恒应变速率固结试验系统        预算68万元                                  

	序号
	设备名称
	详 细 技 术 指 标 及 参 数
	单位
	数量
	备注

	1
	温控高压恒应变速率固结试验系统
	1、
*轴向荷载驱动方式： 采用电机伺服加载形式，可实现低频加载功能，不接受液压式轴向加载主机形式；
2、
双立柱式轴向加载系统，自带微电脑补偿系统，加载可调速度从0.0001到6.35mm每分钟，力和位移控制可以通过软件进行，可以控制力、位移和速度，最大行程100mm；
3、
轴向加载装置自带自带数模转换系统，通过自带的显示屏显示数字式力值和位移值，可以于自带的键盘上直接控制力、位移和速度，也可以通过个人电脑和测试软件进行控制和数据读取；
4、
横梁提升方式：采用步进电机进行横梁升降控制，升降按钮直接安装在机身上，方便操作者进行实验操作；
5、
轴向荷载：不低于50kN，精度不低于±0.1%；
6、
轴向位移：分辨率不小于0.1微米；
7、
*固结压力室：50 mm金属固结压力室，最大压力1Mpa；允许试样50mm直径40mm高；最大变形100%；包括：50mm直径20mm高试样环刀，顶帽，高强度铜质透水板，制样环刀；
8、
数字式反压压力/体积控制装置：量程不低于1MPa，自带智能键盘和显示器可独立控制或计算机控制压力/体积，具有超压力和体积的自动保护装置，体积变化测量和显示至不大于1立方毫米(0.001cc)，体积精度为不低于测量值的0.1%，压力调节和显示分辨率不低于0.02MPa，压力精度不低于全量程的0.15%；
9、
所有压力／体积控制装置可以直接在控制器自带键盘上控制压力和体积，可作为独立液压源使用，自带伺服控制电路板以及数模转换电路，直接显示数字式的压力和体积信息；
10、
压力/体积控制装置单机控制功能：维持压力（体积）恒定，按照固定的速度进行压力（体积）加载，按照设定的周期和幅度进行循环加载。
11、
*控制装置兼容性：所有配套的压力/体积控制装置和软件可以单独使用，可以与进口或国产三轴进行兼容使用，方便用户自主搭建相关试验设备。需提供国内用户使用压力/体积控制装置和软件进行自主搭建相关试验设备的案例，必须注明用户的联系方式； 
12、
轴向力不低于25kN，包括加载杆，加载头和电子连接件,精度为满量程的0.1%； 
13、
孔压传感器：量程不小于1MPa，精度为满量程的0.15%；
14、
位移传感器： 量程不小于+/-20mm，精度不小于满量程的0.25%；
15、
温度控制系统： 温度控制范围从-20℃到60℃，需包含环境腔用于缓冲压力室和大气之间的温度变化，包括温控系统和压力室内置散热管；
16、
数据采集仪，16位数据串口，配RS232接口，可以同时采集八个通道的数据；
17、
可以完成非饱和土固结试验系统；
18、
标准固结模块(固结压力室)包括如下功能：

分级加载

应变速率不变（CRS）

加载速率不变（CRL)


控制水力梯度

轴向应力或轴向有效应力控制下的饱和加载；

B检测，主要检测饱和度；

轴向应力或轴向有效应力恒定控制；

渗透试验模块；
    非饱和土功能
19、需提供利用投标品牌固结仪设备在国内重要期刊公开发表的论文，必须注明期刊和作者，证明其设备已经得到广泛应用和认可。
20、提供投标品牌固结仪产品在国内用户的详细的实验测试报告，包括从样品准备、试样安装、实验设置和试验开展等各个步骤的内容，每个步骤需有操作照片和软件截图，需要展示最终测试结果与实验曲线，注明数据出处的国内用户名称和联系方式
21、提供5套以上投标品牌固结仪产品在国内用户的实物图片必须著名用户的联系方式
	套
	1 
	允许进口


注：技术指标中的型号均为参照型号，投标人所投产品指标均不应低于参照型号指标。
附件2
投标文件格式（参考）
投   标  书

致：天津市教育委员会教学仪器设备供应中心
根据贵方为                      公开招标邀请（项目编号：       ），签字代表          （姓名、职务）经正式授权并代表投标人        （投标人名称、地址）提交下述文件正本  份和副本  份及电子版投标文件一份。

1. 开标一览表

2. 开标分项一览表

3. 投标应答表

4. 偏离说明一览表

5. 货物简要说明一览表

6. 资格证明文件

7. 售后服务承诺及培训内容

……
按招标要求提供的全部文件

据此函，签字代表宣布同意如下： 

1. 所附采购货物一览表中应提供和交付的货物投标总价为：

第一包：        元（注明币种），大写           （文字表述）。

第二包：        元（注明币种），大写           （文字表述）。

第三包：        元（注明币种），大写           （文字表述）。

……
2. 投标人将按公开招标文件的规定履行合同责任和义务。
3. 投标人已详细审查全部公开招标文件，包括修改文件以及全部参考数据和所有附件。我们完全理解并同意放弃对这方面有不明及误解的权利。
4. 本项目自投标日起有效期为60个工作日。
5. 投标人同意提供按照采购代理机构可能要求的与其投标有关的一切数据或数据，完全理解采购代理机构不一定要接受最低价的投标或收到的其他文件。
本投标有关的一切正式往来通讯请寄：
地址： 

邮政编码：

电话：

传真：

投标人代表姓名、职务： 

投标人名称：               （公章）

日期：    年    月    日

授权代表签字：
中小企业声明函

本公司郑重声明，根据《政府采购促进中小企业发展暂行办法》（财库[2011]181号）的规定，本公司为______（请填写：中型、小型、微型）企业。即，本公司同时满足以下条件：

1.根据《工业和信息化部、国家统计局、国家发展和改革委员会、财政部关于印发中小企业划型标准规定的通知》（工信部联企业[2011]300号）规定的划分标准，本公司为______（请填写：中型、小型、微型）企业。

2.本公司参加______单位的______项目采购活动提供本企业制造的货物，由本企业承担工程、提供服务，或者提供其他______（请填写：中型、小型、微型）企业制造的货物。本条所称货物不包括使用大型企业注册商标的货物。

本公司对上述声明的真实性负责。如有虚假，将依法承担相应责任。

               企业名称（盖章）： 

       日  期：                
承诺书

我单位现参加              项目（项目编号：          ）的政府采购活动，并作出如下承诺：

我单位完全符合《中华人民共和国政府采购法》第二十二条第一款及《中华人民共和国政府采购法实施条例》第十七条、第十八条的相关条件，随时接受采购人的检查验证。如若出现虚假情况，一经查实，视为无效投标并接受相应处罚。

特此承诺。

投标单位（公章）：

投标人代表签字：

 年   月   日
各投标供应商：

从即日起供应商在投标文件的《开标一览表》和《开标分项一览表》中必须注明所投产品的生产厂商名称和生产厂商规模（规模按大型企业、中型企业、小型企业、微型企业填写）且必须提交电子版投标文件。若所投产品的产品名称与采购文件中所列产品名称存在差异，请在投标文件中予以明示。
天津市教育委员会教学仪器设备供应中心
开标一览表

项目编号：                    
投标人名称：                       

单位：万元
	包号
	货物名称
	品牌
	生产厂商名称
	生产厂商规模
	产地
	数量
	投标总价
	价格折扣
	折扣后总价
	交货期
	交货地点
	备注

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


投标人代表签字：                

职务：                   

日期：                   

公章：                  
开标分项一览表

项目编号：                   
投标人名称：                        
包号：  
单位：元

	序号
	货物名称
	品牌
	规格型号
	生产厂商名称
	生产厂商规模
	产地
	商品属性
	数量
	单位
	单价
	总价

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


注：商品属性应在“环保产品”、“节能产品”、 “无”四个选项中选择填写。

本包价格折扣：     %
本包最终投标价：        
投标优惠条件：      
交货期：                         
交货地点：                            
投标人代表签字：               

职务：                  

日期：                  

公章：                  

投标价格表

项目编号：                  

投标人名称：                    

包号：  

单位：元

	序号
	货物名称
	数量
	主要设备和标准附件单价
	备品备件价
	易损件价
	专用工具价
	技术服务费
	拆除旧设备费
	安装调试费
	检验培训费
	其它费用
	投标总价

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


投标人代表签字：                 

职务：                 

日期：                 

公章：                

注：1、第一栏投标货物序号系指“采购货物一览表”中该货物的序号

2、所有价格应按投标人须知所规定的货币单位填写。

3、投标总价=（主要设备和标准附件单价+备品备件价+易损件价+专用工具价）*数量+技术服务费+拆除旧设备费+安装调试费+检验培训费+其它费用。

4、选购件价不包括在本报价表内，应另附表分项单报
货物简要说明一览表

项目编号：                

投标人名称：                   

包号：  

	序号
	货物名称
	品牌
	规格型号
	性能特点
	技术指标

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


投标人代表签字：                

职务：                  

日期：                  

公章：                 
投标应答表

项目编号：                 
投标人名称：                    
包号：  

	序号
	名称
	招标要求
	名称/型号
	投标人应答
	简要说明

	商务部分（指资格要求等第14-16条款）

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	技术部分

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	售后服务及其它

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


注：各项货物详细技术性能另附页描述，并附样本数据等

投标人代表签字：               

职务：                   

日期：                   

公章：                  
偏离说明一览表

项目编号：                
投标人名称：                    
包号：  

	序号
	名称
	招标要求
	投标应答
	偏离及说明

	商务部分（指资格要求等第14-16条款）

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	技术部分

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	售后服务及其它

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


投标人代表签字：              

职务：                  

日期：                  

公章：                 
投标推荐的选择清单

1、设备序号和名称                

2、推荐的选件内容                

	序号
	货物名称
	规格型号
	生产厂商
	产地
	单价
	数量
	技术指标
	性能特点

	
	
	
	
	
	
	
	
	


投标人代表签字：                          

职务：                  

日期：                  

公章：                 

售 后 服 务 承 诺 及 培 训 内 容
	


供货方代表签字：                        公章：
职          务：                 日期：    年   月   日
授  权  书（格式）
兹授权     代表        进行      项目的投标（项目编号：   ），此授权至  年  月  日有效。
特此证明。
                            
单     位：
  （公章）
                               法定代表人（签字或盖章）：
                                      年   月   日    

附件3
教委供应中心合同书（样本）
                                                             编号：JG2017-
供方:
需方: 

需方代理：

天津市教育委员会教学仪器设备供应中心于2017年 月 日以公开招标方式，对    项目（编号：JG2017-  ）实施了政府采购，根据采购结果签定本合同：
1、 设备名称（明细附后）：

设备产地：

生产厂家：

设备数量：

设备单价：

设备总价：

2、 设备质量要求及供方对质量负责条件和期限：

1、 供方提供的设备必须是全新（包括零部件）的设备，设备必须符合国家检测标准以及该产品的出厂标准。供方承诺所供设备与所列设备明细完全一致，不存在偏差，如出现不一致，供方将承担违约责任。

2、 供方对所提供的设备提供    年的上门维修保质期，保质期内非因需方的人为因素而出现的质量问题，由供方负责。供方负责保修、包换或者包退，并承担修理、调换或退货以及由此给需方造成损失的实际费用。供方不能修理或不能调换的，按不能交货处理。

3、 供方提供的设备必须具有合法手续及相关档。

4、 交货时间、地点、方式：

合同签定后，于    年   月   日之前交货，于    年   月    日之前完成验货。供方将所供设备在需方或需方指定处交付并负责安装、调试，设备运送产生的费用由供方负责。

5、 供方应随设备向需方交付设备的使用说明书及随设备相关的数据。如果所提供的文件是外文的，供方有义务为需方提供中文或译成中文的文件。

6、 货款交付方式：

（1）国产设备和非免税进口设备结算：（见采购货物一览表）
（2）进口免税设备结算：（见采购货物一览表）
七、需方无正当理由拒收设备的，由需方向供方偿付设备款总值30%的违约金。

供方所交的设备品种、型号、规格、产地及制造厂家、质量不符合合同规定标准的，需方有权拒收设备，供方向需方偿付设备款总值30%的违约金。

供方不能交付设备的，供方向需方支付设备总值的30%的违约金。

供方逾期交付设备的，供方向需方每日偿付设备款总值的5‰的违约金。

8、 出现其它未列事宜，由双方协商解决。

9、 本合同未作明示约定的，而又有相关法律、法规的，从其规定。

10、 本合同一式五份，供方、需方、需方代理、采购代理机构、国库支付中心各执一份，均具有法律效力，签字盖章后生效。

11、 合同特殊条款。由供需双方根据设备项目的具体情况协商拟订（见附件）。合同特殊条款是合同一般条款的补充和修改，如果两者之间有抵触，应以特殊条款为准。
供方（公章）：                           需方（公章）：

地址：                                  地址： 

法定代表人：                            法定代表人： 

委托代表人：                            委托代表人：

电话：                                  电话：

开户行：                                开户行：

账号：                                  账号：

需方代理：（公章）：

地址：

法定代表人：

委托代表人：

电话：

开户行：

账号：

签约地点： 

签约时间：    年   月   日

附件---------设备清单
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